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OGOLNE ZASADY BEZPIECZENSTWA

OSTRZEZENIE! Wazne instrukcje dotyczace bezpieczehstwa » Prosimy o doktadne prze-
strzeganie ponizszych instrukcji ® Nieprzestrzeganie informacji podanych w niniejszej instruk-
cji moze prowadzi¢ do powaznych obrazen ciata lub uszkodzenia sprzetu.  Zachowac instrukcje
do wykorzystania w przysztosci ® Podczas ruchu bramy nie pozwoli¢ dzieciom zbliza¢ sie do niej.

A OSTRZEZENIE! Urzadzenia automatyczne. Brama moze nieoczekiwanie zadziata¢, dlatego nie
nalezy dopuscic, aby jakiekolwiek przedmioty znajdowaty sie na jej drodze ® RYZYKO UWIEZIENIA -
W przypadku zetkniecia sie bramy z przedmiotem o wysokosci 40 mm znajdujacym sie na podtozu nalezy
upewni¢ sie, ze kierunek ruchu bramy zostanie odwrécony lub przedmiot zostanie zwolniony. Jesli naped
nie odwraca kierunku ruchu lub nie mozna zwolni¢ przedmiotu, nalezy wezwac autoryzowany serwis.

A OSTRZEZENIE! Przed wykonaniem jakichkolwiek czynnos$ci zwiazanych z czyszczeniem
lub konserwacja nalezy odtaczy¢ zasilanie.

Niniejsza instrukcje i wszystkie akcesoria mozna pobrac ze strony www.yalehome.com

OGOLNE SRODKI OSTROZNOSCI DLA UZYTKOWNIKA

Niniejsze $rodki ostroznosci stanowia integralna i istotna czes$¢ produktu i musza zostac dostar-
czone uzytkownikowi. Przeczytaj je uwaznie, poniewaz zawieraja wazne informacje dotyczace bez-
piecznejinstalacji, uzytkowania i konserwacji. Instrukcje te nalezy zachowac i przekazad wszystkim
potencjalnym przysztym uzytkownikom systemu eProdukt ten moze by¢ uzywany wytacznie zgodnie
z okreslonym celem, dla ktdérego zostat zaprojektowany. Kazde inne wykorzystanie jest niezgodne z
jego przeznaczeniem i dlatego niebezpieczne Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekol-
wiek szkody spowodowane niewtasciwym, nieprawidtowym lub nieuzasadnionym uzytkowaniem
e Unikaj pracy w poblizu zawiaséw lub ruchomych czeéci mechanicznych. Nie wchodzi¢ w zakres
ruchu bramy z napedem silnikowym, gdy jest w ruchu. Nie utrudnia¢ ruchu bramy z napedem
silnikowym, poniewaz moze to spowodowac niebezpieczna sytuacje  Zablokowad i zwolni¢ brame
tylko wtedy, gdy silnik jest wytaczony. Nie wchodzi¢ w zakres ruchu bramy e W przypadku pracy w
trybie .dead man” (przycisk samopowrotny], odpowiednie urzadzenia sterujace musza znajdowad
sie w potozeniu, ktére umozliwi bezposredni i petny widok na brame podczas manewréw, z dala
od ruchomych czeéci, na minimalnej wysokos$ci 1,5 m i poza zasiegiem os6b postronnych e Brama
z napedem silnikowym moze by¢ uzywana przez dzieci powyzej 8 roku zycia oraz przez osoby o
ograniczonych zdolnosciach fizycznych, sensorycznych lub umystowych, a takze przez osoby bez
doswiadczenia lub wiedzy, o ile pozostaja pod odpowiednim nadzorem lub zostaty poinstruowane
w zakresie bezpiecznego uzytkowania urzadzenie i zwigzane z nim zagrozenia ® Dzieci musza by¢
nadzorowane, aby upewnic sie, ze nie bawia sie urzadzeniem ani nie bawia sie/nie pozostaja w ob-
szarze dziatania bramy z napedem silnikowym. Piloty i/lub inne urzadzenia sterujace nalezy prze-
chowywac poza zasiegiem dzieci, aby unikna¢ przypadkowego uruchomienia bramy z napedem
silnikowym e Czynnosci zwiazane z czyszczeniem i konserwacja urzadzenia nie moga by¢ wyko-
nywane przez dzieci bez opieki osoby dorostej. W przypadku awarii lub nieprawidtowego dziatania
produktu nalezy odtaczy¢ przewdd zasilajacy. Nie probuj naprawiac ani bezposrednio interwenio-
wac. Wszelkie naprawy lub interwencje techniczne musza by¢ wykonane przez wykwalifikowanych
technikow Niezastosowanie sie do powyzszego wymogu moze spowodowac niebezpieczna sytuacje
e Aby zapewni¢ sprawne i prawidtowe dziatanie systemu, nalezy przestrzegac zalecen producenta
i tylko wykwalifikowany personel moze przeprowadzac rutynowa konserwacje bram z napedem
silnikowym. W szczegdlnosci zaleca sie regularne kontrole w celu sprawdzenia, czy urzadzenia
zabezpieczajace dziataja prawidtowo e Wszystkie prace instalacyjne, konserwacyjne i naprawcze
musza by¢ udokumentowane i udostepnione uzytkownikowi e Urzadzenie moze zawierac¢ aku-
mulatory, ktére w przypadku uszkodzenia moga by¢é wymieniane wytacznie przez autoryzowany
personel serwisowy. ¢ Jesli przewdd zasilajacy jest uszkodzony, musi zosta¢ wymieniony przez
producenta, jego przedstawiciela serwisowego lub podobnie wykwalifikowana osobe, aby uniknaé
zagrozenia * Zwolnienie manualne wyzwalacza moze spowodowac niekontrolowany ruch bramy z
powodu awarii mechanicznej lub stanu niewywazenia ® Poziom emitowanego cisnienia akustycz-
nego urzadzenia skorygowanego charakterystyka A wynosi 70 dB[A] lub mniej.
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OGOLNE ZASADY BEZPIECZENSTWA DLA PERSONELU TECHNICZNEGO

@ Niniejsza instrukcja instalacji jest przeznaczona wytacznie dla wykwalifikowanego personelu ® Insta-
lacja, potaczenia elektryczne i regulacje powinny by¢ wykonywane przez wykwalifikowany personel,
zgodnie z zasadami dobrej praktyki pracy i zgodnie z obowiazujacymi przepisami ® Przed instalacja pro-
duktu nalezy uwaznie przeczyta¢ instrukcje. Nieprawidtowa instalacja moze by¢ niebezpieczna o Przed
A zainstalowaniem produktu nalezy upewnic sie, ze jest on w idealnym stanie. Materiatow opakowa-
¢ niowych (plastik, polistyren itp.) nie nalezy wyrzucac do $rodowiska ani pozostawiaé w zasiegu dzieci,
gdyz stanowia one potencjalne zrodto zagrozenia e Nie instalowac produktu w obszarach i atmosferach
zagrozonych wybuchem: obecnos¢ tatwopalnych gazéw lub opardw stanowi powazne zagrozenie dla bez-
pieczenstwa ¢ Upewnic sie, ze zakres temperatur wskazany w specyfikacjach technicznych jest zgodny z
miejscem instalacji ® Przed instalacja urzadzenia silnikowego nalezy upewnic sie, ze istniejaca konstruk-
cja, a takze wszystkie elementy podporowe i prowadzace sa zgodne ze standardami pod wzgledem wytrzy-
matosci i stabilnosci. Sprawdz stabilnos¢ i ptynna mobilnos¢ kierowanej czesci i upewnij sie, ze nie ma ry-
zyka upadku lub wykolejenia. Dokonac wszystkich niezbednych zmian konstrukcyjnych w celu utworzenia
odstepu bezpieczenstwa oraz zabezpieczenia lub odizolowania wszystkich obszaréw, w ktérych wystepuje
ryzyko zgniecenia, przeciecia, uwiezienia i ogélnych obszardéw niebezpiecznych ¢ Producent urzadzenia
napedowego nie ponosi odpowiedzialnosci za nieprzestrzeganie zasad dobrej praktyki pracy podczas bu-
dowy ram, ktére beda napedzane ani za powstawanie jakichkolwiek odksztatcen podczas uzytkowania
* Urzadzenia zabezpieczajace [fotokomérki, listwy bezpieczenstwa, wytaczniki awaryjne itp.) musza by¢
zainstalowane z uwzglednieniem wtasciwych przepisow i dyrektyw, zasad dobrej praktyki pracy, miejsca
montazu, logiki dziatania systemu i sit wytwarzanych przez drzwi lub brame z napedem e Urzadzenia
zabezpieczajace musza chroni¢ przed zgnieceniem, przecieciem, uwiezieniem i innymi zagrozeniami w
obszarze uzytkowania drzwi lub bramy z napedem. Umiesci¢ wymagane przez prawo znaki, aby zidentyfi-
kowac niebezpieczne obszary ¢ Kazda instalacja musi mie¢ widoczne oznaczenie danych identyfikujacych
A drzwi lub brame z napedem ® Przed podtaczeniem zasilania nalezy upewnic sie, ze dane na tabliczce
znamionowej odpowiadaja danym sieci zasilajacej. W przypadku urzadzen, ktére sa na state podta-
czone do zasilania sieciowego, na zasilaniu sieciowym musi by¢ zamontowany wytacznik wielobiegunowy
z odlegtoscia rozwarcia stykdw wynoszaca 3 mm lub wiecej. Sprawdzi¢, czy przed instalacja elektryczna
znajduje sie odpowiedni wytacznik réznicowopradowy i wtasciwy wytacznik nadpradowy zgodnie z zasada-
mi dobrej praktyki pracy i obowiazujacymi przepisami e Gdy jest to wymagane, podtaczy¢ drzwi lub
brame z napedem do skutecznego systemu uziemienia, ktdry jest zgodny z obowiazujacymi normami
A bezpieczenstwa ¢ Czesci elektroniczne nalezy przenosi¢ za pomoca uziemionych, antystatycznych
ramion przewodzacych. Producent napedu zrzeka sie wszelkiej odpowiedzialnosci w przypadku za-
montowania komponentdéw niezgodnych z zasadami bezpiecznej i prawidtowej eksploatacji ® Do naprawy
lub wymiany produktéw nalezy uzywac wytacznie oryginalnych czesci zamiennych e Przed oddaniem in-
stalacji do eksploatacji uzytkownikowi koncowemu nalezy upewnic sie, ze automatyka jest odpowiednio
wyregulowana, aby spetniata wszystkie wymagania funkcjonalne i bezpieczefstwa, a wszystkie urzadzenia
sterujace, zabezpieczajace i zwalniajace dziataja prawidtowo  Instalator musi dostarczy¢ wszystkie infor-
macje dotyczace automatycznego, recznego i awaryjnego dziatania drzwi lub bramy z napedem oraz musi
dostarczy¢ uzytkownikowi instrukcje obstugi i bezpieczenstwa.

SZCZEGOLOWE WSKAZOWKI BEZPIECZENSTWA
DOTYCZACE PRAWIDLOWEJ INSTALACJI

UpewniC sie, ze brama pionowa, do ktérej montowany jest naped, zostata wyposazona w zabezpie-
czenie przed upadkiem e Nie stosowac¢ napedu w bramach z otworami o érednicy wiekszej niz 50 mm
i w bramach majagcych krawedzie lub wystajgce czesci, ktore mozna chwycic dtonig lub stang¢ na
nich e Jezeli brama garazowa jest wyposazona w drzwi przejéciowe [furtkey musi posiadac urzadze-
nie zabezpieczajace, ktére uniemozliwi jej uruchomienie, jesli drzwi przejsciowe nie sa catkowicie za-
mkniete. Niniejsze urzadzenie zabezpieczajace musi by¢ podtaczone do WYELACZNIKA AWARYJNEGO
« Elementy recznego sitownika zwalniajacego musza byc zainstalowane na wysokosci mniejszej niz
1.8 m ¢ Garaze bez drugiego wejscia muszg by wyposazone w zewnetrzny wytgcznik awaryjny e Gdy
system prowadnic napedu jest zamstalovvany na wysokosci mniejszej niz 2,5 m, predkos¢ dziatania
bramy musi by¢ ustawiona na warto$¢ nie wieksza niz 20 cm/s o W przypadku zetkmeoa sie bramy
7z przedmiotem o wysokosci 40 mm znajdujacym sie na podtozu nalezy upewni¢ sie, ze kierunek
ruchu bramy zostanie odwrécony lub przedmiot zostanie zwolniony ® Jeli brama ma dziata¢ auto-
matycznie w co najmniej jednym kierunku lub ma by¢ uruchamiana w co najmniej jednym kierunku
za pomoca polecenia wydawanego dzieki potaczeniu z siecia komunikacyjna lub telekomunikacyjna,
fotokomorka powinna by¢ zainstalowana na catej szerokosci otwarcia bramy, na wysokosci takiej,
ktéra pozwoli wykry¢ przeszkode wysoka 100 mm znajdujaca sie na podtozu w dowolnym punkcie
obszaru otwierania bramy i pozwoli zapobiec wszelkiemu ruchowi bramy w kierunku zamykania.



Deklaracja wtaczenia maszyny nieukonczone;
(Dyrektywa 2006/42/WE, Zatacznik 11-B)

My,

ASSA ABLOY Entrance Systems AB
Lodjursgatan 10

SE-261 44 Landskrona

Szwecja

o$wiadczamy, na nasza wytaczna odpowiedzialnosé, ze rodzaj sprzetu o nazwie:

G0600 - GO1000 Napedy do domowych bram garazowych z pilotem radiowym

jest zgodny z nastepujacymi dyrektywami i kolejnymi zmianami:

2006/42/WE Dyrektywa maszynowa (MD) dotyczaca nastepujacych zasadniczych wymagan
w zakresie ochrony zdrowia i bezpieczenstwa: 1.1.2, 1.1.3, 1.2.1, 1.2.2, 1.2.3, 1.2.4.2,
1.2.6,1.3.9,1.4.3,1.7.2,1.7.3,1.7.4,1.7.4.1,1.7.4.2.

2014/30/UE Dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMCD)

2014/53/EU Dyrektywa w sprawie sprzetu radiowego (RED)

2011/65/UE Ograniczenie stosowania substancji niebezpiecznych (RoHS 2)

2015/863/UE Ograniczenie stosowania substancji niebezpiecznych (poprawka 2 do RoHS)

Zharmonizowane normy europejskie, ktore zostaty zastosowane:
EN 60335-1:2012+A11:2014+A13:2017+A1:2019+A14:2019+A2:2019+A15:2021+A16:2023

EN 55014-1:2021 EN 55014-2:2021

ETSIEN 300 220-2v3.2.1 ETSIEN 300 220-1v3.1.1
ETSIEN 300328 v2.2.2 ETSIEN 301 489-17v3.2.4
ETSIEN 301 489-3v2.3.2 ETSIEN 301 489-1v.2.2.3
ENIEC 62311:2020 EN IEC 62368-1:2020+A11:2020

Inne normy lub specyfikacje techniczne, ktére zostaty zastosowane:

EN IEC 60335-2-95:2023+A11:2023

EN IEC 60335-2-103:2023+A1:2023+A2:2023+A2:2023+A11:2023

EN 12453:2017+A1:2021 IEC 60335-1:2010+A1+A2

IEC 60335-2-95:2019 IEC 60335-2-103:2015+A1:2017+A2:2019
FCC CFR 47 - Cze$¢ 15 Podczes¢ B

ICES-003 Wydanie 7:2020

Badanie typu WE lub certyfikat wydany przez jednostke notyfikowana lub kompetentna (petny adres
mozna uzyskac kontaktujac sie z ASSA ABLOY Entrance System AB) w sprawie sprzetu. Proces
produkcji gwarantuje, ze urzadzenie jest zgodne z dokumentacja techniczna.

Odpowiedzialny za dokumentacje techniczna:

Matteo Fino

Doors and parts Germany GmbH
Am Soldnermoos 17

85399 Hallbergmoos

Niemcy

Podpisano w imieniu ASSA ABLOY Entrance Systems AB przez:

Miejscowosé Data Podpis Stanowisko
Origgio 2024-07-17 Matteo Fino CEO Normstahl and Crawford

[bths -

© ASSA ABLOY, Wszelkie prawa zastrzezone
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Deklaracja zgodnosci Wielkiej Brytanii

My:

ASSA ABLOY Entrance Systems AB
Lodjursgatan 10

SE-261 44 Landskrona

Szwecja

Oéwiadczamy, ponoszac wytaczna odpowiedzialnosé, ze sprzet o nazwach:
60600 - GO1000 Napedy do domowych bram garazowych z pilotem radiowym
jest zgodny z nastepujacymi dyrektywami i kolejnymi zmianami:

* Przepisy dotyczace dostaw maszyn (bezpieczenstwo) z 2016 .

e Rozporzadzenia w sprawie kompatybilnosci elektromagnetycznej z 2016 r.

* Rozporzadzenia w sprawie sprzetu radiowego z 2017 r.

e Rozporzadzenia z 2012 r. w sprawie ograniczenia stosowania niektérych niebezpiecznych sub-
stancji w sprzecie elektrycznym i elektronicznym (RoHS)

Zastosowane zharmonizowane normy europejskie:
EN 60335-1:2012+A11:2014+A13:2017+A1:2019+A14:2019+A2:2019+A15:2021+A16:2023

EN 55014-1:2021 EN 55014-2:2021

ETSIEN 300 220-2 v3.2.1 ETSIEN 300 220-1 v3.1.1

ETSI EN 300328 v2.2.2 ETSIEN 301 489-17v3.2.4
ETSIEN 301 489-3v2.3.2 ETSIEN 301 489-1v.2.2.3
ENIEC 62311:2020 EN IEC 62368-1:2020+A11:2020

Inne normy lub specyfikacje techniczne, ktére zostaty zastosowane:

EN IEC 60335-2-95:2023+A11:2023

EN IEC 60335-2-103:2023+A1:2023+A2:2023+A2:2023+A11:2023

EN 12453:2017+A1:2021 IEC 60335-1:2010+A1+A2

IEC 60335-2-95:2019 IEC 60335-2-103:2015+A1:2017+A2:2019
FCC CFR 47 - Czes¢ 15 Podczesé B

ICES-003 Wydanie 7:2020

Proces produkcyjny zapewnia zgodno$c¢ urzadzenia z dokumentacja techniczna.

Odpowiedzialny za dokumentacje techniczna:

Matteo Fino

Doors and parts Germany GmbH

Am Séldnermoos 17

85399 Hallbergmoos

Niemcy

Podpisano w imieniu ASSA ABLOY Entrance Systems AB przez:

Miejscowosé Data Podpis Stanowisko
Origgio 2024-07-17 Matteo Fino CEO Normstahl and Crawford

bt -

© ASSA ABLOY, Wszelkie prawa zastrzezone
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Legenda

A Ten symbol oznacza instrukcje lub uwagi dotyczace bezpieczenstwa, ktére wymagaja
szczegblnej uwagi.

n Ten symbol oznacza przydatne informacje dla prawidtowego dziatania produktu.

—_— | Wskazuje warto$¢ parametrow domyslnych
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1. Dane techniczne

Zasilanie

Moc

Zasilanie silnikow
Panel sterowania
Catkowita moc zasilania
akcesoriow
Oczekiwanie

Sita ciagu
Predkos¢ otwierania

Predkos¢ zamykania
Maksymalna powierzchnia
bramy (%)

Maksymalna waga bramy

Klasa pracy

Okresowos¢

Cykle/godzine**
Cykle ciagte **

Temperatura robocza (T)

Temperatura robocza
z akumulatorami (T)
Stopien ochrony
Poziom hatasu Lp,

Funkcje pilota /
przyciski programowalne

Czestotliwos¢ radiowa

Maksymalny zasieg pilota
Oswietlenie wewnetrzne

G0600 G01000
100 - 240 V~, 50-60 Hz
100w 150 W
24V
LCU60

24V=/03Amax2s
24V=/0,15 A ciagty

< 0,6 W dla AIR600B
<0,8Wdla AIR1000B

Fmax: 600N | Fnom: 180N Fmax: 1000 N | Fnom: 280 N

8-22 cm/s regulowany - 20 cm/s (domyslna)

Sprzet sieciowy (odtaczone akcesoria)

8-22 cm/s regulowany - 10 cm/s (domyslna)
12 m? 17 m?

130 kg 200 kg

INTENSYWNA
(testowana do 200 000 cykli)

$2= 60 min (Ta= 50°C)
$3=75% (Ta= 50°C)

70 (Ta= 50°C)
100 (Ta= 50°C)

/ﬂ/ -20°C /ﬂf +50°C
/ﬂ/ 0°C

/ﬂf +40°C
IP20

<55 dB (A (tylko operator)
{0882 s = s = ol 2 2
Kod BIXMR2
200= (RO > MU > MUl 28
domyslne - 433.92MHz (78 > FL > 7]
86835 MHz (PO > F > 85 )
50 m
Wbudowane: LED 1750 lms

**cykle orientacyjne z uwzglednieniem bramy o wysokoéci 2350 mm i ustawien fabrycznych (predko$¢
domyslna otwarcia 20 cm/s i predko$¢ zamkniecia 10 cm/s). Predkosci mozna konfigurowaé do 22 cm/s.
Przy wyzszych predkosciach wzrasta liczba cykli. Za cykl uwaza sie manewr otwarcia, po ktérym nastepuje

manewr zamkniecia

n * maksymalna powierzchnia bramy zostata obliczona na podstawie masy 10,9 kg/m?

Dtugos¢ systemu $ledzenia

Maksymalny skok wozka

Maksymalna wysokos¢ bramy

TS100X3 - TS150X2 TS100X4 - TS200X2

3300 mm 4400 mm
2875 mm 3975 mm
2350 mm 3450 mm



2. Opis produktu

Automatyka nadaje sie do stosowania z wywazonymi bramami segmentowymi, bramami bocznymi
i bramami uchylnymi z przeciwwaga (z opcjonalnym wyposazeniem).

3. Instrukcje obstugi

UZYTKOWANIE: Do wejé¢ jednorodzinnych/wielorodzinnych o duzym obciazeniu.

Charakterystyka dziatania odnosi sie do zalecanej masy (okoto 2/3 maksymalnej dopuszczalnej
masy). W przypadku stosowania z maksymalna dopuszczalng masa, mozna spodziewaé sie
zmniejszenia wyzej wymienionych poziomow wydajnosci.

Klasa serwisowa, czasy pracy i liczba kolejnych cykli sa jedynie orientacyjne, poniewaz zostaty
statystycznie okresélone w przecietnych warunkach pracy, a zatem niekoniecznie maja zastoso-
wanie do konkretnych warunkéw uzytkowania.

Kazde automatyczne wejscie ma zmienne elementy, takie jak tarcie, wywazenie i czynniki érodo-
wiskowe, z ktdrych wszystkie moga znacznie zmienic¢ charakterystyke dziatania lub zywotnos¢
samego wejécia lub jego elementéw (w tym urzadzen automatycznych). Instalator powinien

zachowac odpowiednie warunki bezpieczenstwa dla kazdej konkretnej instalacji

4. Dyrektywa Maszynowa

Zgodnie z Dyrektywa Maszynowa (2006/42/WE) instalator automatyzujacy drzwi lub brame ma takie
same obowiazki jak producent maszyn i jako taki musi:

przygotowac dokumentacje techniczna, ktéra musi zawiera¢ dokumenty wskazane w zataczniku
V do dyrektywy maszynowej [dokumentacja techniczna musi by¢ przechowywana i udostepniana
wtasciwym organom krajowym przez okres co najmniej dziesieciu lat od daty produkcji bram z
napedem silnikowym];

sporzadzi¢ deklaracje zgodnosci WE zgodnie z zatacznikiem II-A do dyrektywy maszynowej i
dostarczy¢ ja do klienta;

umiesci¢ oznakowanie WE na bramie z napedem silnikowym zgodnie z pkt 1.7.3 zatacznika | do
dyrektywy maszynowe;j.
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b. Zastosowania z typowymi bramami
segmentowymi

Maksymalne wymiary bramy - G0600 (maksymalna waga bramy = 130 kg)

1500 .

1800 2000 2200 2400 2600 2800 3000 3200 3400 3600 3800 4000 4200 4400 4600 4800 5000 5200 5400 5600 5800 6000

Szeroko¢ bramy W (mm)

A - Maks. wys. TS100X4 - TS200X2= 3450 mm | B - Maks. wys. TS100X3 - TS150X2 = 2350 mm

Maksymalne wymiary bramy - GO1000 (maksymalna waga bramy = 200 kg)

Waga

1800 2000 2200 2400 2600 2800 3000 3200 3400 3600 3800 4000 4200 4400 4600 4800 5000 5200 5400 5600 5800 6000



Maksymalne wymiary bramy - 60600 (maksymalna waga bramy = 130 kg)

Waga
bramy
na m?
(kg/m?)

1800 2000 2200 2400 2600 2800 3000 3200 3400 3600 3800 4000 4200 4400 4600 4800 5000 5200 5400 5600 5800 6000

A Przyktad 1: brama segmentowa o szerokosci 3,5 m i wysokosci 2,3 m, waga 12 kg/m?
60600 mozna uzywac z szyna TS100X3 poniewaz miesci sie ona w obszarze utworzo-
nym przez tuk 12 kg/m?

@ Przyktad 2: brama segmentowa o szerokosci 3,5 m i wysokosci 2,7 m, waga 12 kg/m?
60600 mozna uzywac z szyna TS100X4, poniewaz miesci sie ona w obszarze utworzo-
nym przez tuk 12 kg/m?

M Przyktad 3: brama segmentowa o szerokosci 4 m i wysokosci 2,6 m, waga 14 kg/m?
Uzycie GO600 NIE jest mozliwe z szyng TS100X4, poniewaz NIE miesci sie onaw
obszarze utworzonym przez krzywa 14 kg/m?.

Zaleca sie uzycie GO1000.

IP2450PL



6. Wymiary

250

350

3560 mm (z prowadnica 3,3 m)

145

4660 mm (z prowadnica 4,4 m)

T \”

AN N

AN \.

RN

1d0S7¢dl

1"



Odn.

Kod

G0600
G01000

TS100X3
TS150X2
TS200X2

GO-TX2
GO-TX4

S-PC

7. Przyktad instalacji

Opis

Automatyka + panel sterowania

Podtaczy¢ zasilacz do odpowiedniego uziemionego gniazda, okoto 10-50 cm od pozycji

mocowania jednostki ciagnacej.

Uktad napedowy tasmy z 3,3 m stalowa prowadnica
Uktad napedowy tasmy z 3,3 m stalowa prowadnica
Uktad napedowy taémy z 4,4 m stalowa prowadnica

Cyfrowa kombinacja klawiatury bezprzewodowej

Przetacznik kluczykowy nascienny z sitownikiem europejskim
Przetacznik kluczykowy czeéciowo wbudowany z sitownikiem europejskim
Przetacznik nascienny obstugiwany kluczem bez sitownika

Przetacznik kluczykowy czesciowo wbudowany bez sitownika

Modut czytnika RFID

Przekaznik

fotokomorka 2-przewodowa z testem automatycznym

12

Kabel

3G x 1,5 mm?

4 x 0,5 mm?

5x 0,5 mm?2

2 x 0,5 mm?
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8.

Gtowne komponenty

Opis

Automatyka
System napedowy
System mocowania sufitowego

Prowadnica i wsporniki mocujace ramie

* opakowanie moze sie rézni¢ w zaleznosci od zestawu prowadnic

13



9. Instalacja

9.1 Instrukcja montazu
Zmontuj zespo6t napedowy w sposob pokazany na rysunkach.

IP2450PL
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9.2 Napinanie pasa

NO

SILLLLLLLLLLLLLLL LTSI 77777

[ 2

IILLLLLTLL LI 777777

=

A
TS150X2
TS100X3

TS100X4
X TS200X2

12-15 mm
12-15 mm
15-18 mm
15-18 mm



9.3 Montaz automatyki

1d057¢dl
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9.4 Instalacja mechaniczna szyny

TS100X3

£ F e

i s
TS100X4
ﬁk aTk
£ - Wir\ —— J:n —
TS150X2
%A«
TS200X2
V) _‘ V) 3

f B o




1d057¢dl
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— n Na przyktadzie TS100X3.

e Sprawdzi¢ stabilnos¢ bramy i upewnic sie, ze porusza sie ptynnie.

e Musi istnie¢ mozliwos¢ tatwego i ptynnego otwierania i zamykania bramy recznie.

e Automatyke nalezy instalowa¢ wytacznie w suchych miejscach.

¢ Gdy jednostka ciagnaca znajduje sie na podtozu, przymocuj prowadnice do Sciany.

* Podnies jednostke ciagnaca i wygnij wsporniki w razie potrzeby (wszelkie nadmiarowe czeéci
mozna usunac), a nastepnie przymocuj do sufitu.

20
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9.5 Montaz i mocowanie ramienia

o Przyblizy¢ wozek do zamknietej bramy i zamocowad rame zgodnie z tym, co pokazano powyzej.

21



9.6 Przejscie kabli

22
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9.7 Etykiety ostrzegawcze i piktogramy

9.7.1  Zwolnienie reczne

W przypadku usterki lub awarii zasilania, aby recznie przesunac # @
brame nalezy odtaczy¢ zasilanie i zatrzymac brame: pociagnaé

linke w dot, az do zadziatania dZzwigni zwalniajacej, a nastepnie,

trzymajac ja naciagnieta, otworzy¢ brame recznie.

ASB1-ZWOLNIENIE LINKIZ KLUCZEM

.

A Skrzydto bramy nalezy blokowa¢ lub zwalnia¢ przy silniku na biegu jatowym.

9.7.2  Naktadanie etykiet ostrzegawczych

- trwale zamocowac etykiety ostrzegajace przed uwiezieniem/zgnieceniem [1]{2] w widocznym
miejscu lub w poblizu statych elementow sterujacych.

- trwale przymocowac etykiete dotyczaca recznego zwolnienia [3] w poblizu elementu urucha-
miajacego.

10. Potaczenia elektryczne

Przed wykonaniem podtaczenia elektrycznego sprawdz zgodnos¢ danych na tabliczce zna-

mionowej z danymi w sieci energetycznej. Zapewnic¢ obecnos$¢ odpowiedniego urzadzenia
zabezpieczajacego przed pradem réznicowym i przepieciem przed instalacja elektryczna. Upewnij
sie, ze nie ma ostrych krawedzi, ktére mogtyby uszkodzi¢ przewdd zasilajacy.

23



10.1  Ptytka elektroniczna LCU60E

Na rysunku przedstawiono ptytke elektroniczna LCU60E i jej ztacza do podtaczenia do zasilania,
silnika i akcesoridw.

N —
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=
- =
®
5 ©
3; X
(] I 1
£ E 2
ge|
— O~ >
non @ % 0 o~ ool
1 = = ENTER upP
87 25
o = o'C =
a = < 59 59
7 & i
OO0 = 0_8 =] o~ o~
S © = o o
n o un+ & ~9 Lc ESC DOWN
1 i @ Eﬁ
= >5
@ L@
4 = J&
Eg 24V ‘lJ
ANT| 0] 9] 8] 5] 1 -ws|+ -|PX}+ -|LP|+
o R R 1 1 == Jn o
o|o o|o o g o _d o 9 o g A3

Jé J7 J8 J5

scl
(2]

)y J10=
RADIO RX®
B~
il .x.n
BIXMR2
Q00
o0

1 LED internal
+ E light (built-in)

J3

B[]
[e]=)
ab)

R
BBK1500X1

S0

Motor —
(optional)

N— |
o Power
L1 supply

24

IP2450PL



IP2450PL

10.2Raporty

Czerwona dioda
Leo

off
1 Migniecie co
sekunde

off
off
off

off

off

Zielona dioda
Leo

off
off
1 Migniecie co
sekunde
2 Migniecia co
sekunde
3 Migniecia co
sekunde
4 Migniecia co
sekunde

5 Migniecia co
sekunde

11.Polecenia

Funkcja

KROK PO KROKU
NO

OTWIERANIE

URZADZENIE

NC ZABEZPIECZAJACE

ZAMYKANIE

NC  ZATRZYMANIE

Polecenie

| ——t—

Opis

Karta wytaczona lub nie dziata.

Karta LCU wtaczona i dziatajaca.
Karta RCB (radio/BLE/WiFi) nieobecna lub niedziatajaca

Karta LCU wtaczona i dziatajaca.
Ptyta RCBS50 (radio) obecna i dziatajaca

Karta LCU wtaczona i dziatajaca.
Ptyta RCB100 (radio/BLE) obecna i dziatajaca

Karta LCU wtaczona i dziatajaca.
Karta RCB201 (WiFi) na SCI obecna i dziatajaca

Karta LCU wtaczona i dziatajaca.
Karta RCBS50 (radio) + karta RCB201 (WiFi) obecna i dziatajaca

Karta LCU wtaczona i dziatajaca.
Karta RCB100 (radio/BLE) + karta RCB201 (WiFi) obecna i
dziatajaca

Opis

Powybraniu I [/ = 75 = -5, zamkniecie styku NO aktywuje
sekwencyjne otwieranie lub zamykanie: otwieranie-zatrzyma-
nie-zamykanie-otwarcie. Sekwencje ,otwieranie-stop-zamy-
kanie-otwieranie” mozna zmieni¢ na ,otwieranie-stop-zamy-

kanie-stop-otwieranie”, wybierajacJ ! — 7.

Przy Il > 75 = I- 3 wyborze, zamkniecie styku aktywuje

manewr otwarcia

Otwarcie styku NC powoduje odwrécenie ruchu (ponowne
otwarcie) podczas operacji zamykania oraz miganie o$wie-
tlenia wewnetrznego. Po trzecim z rzedu ruchu zwrotnym
8 automatyczne zamykanie jest wytaczone (jesli jest aktywne).
Styk odwracajacy wykorzystywany jest przez styki 4-prze-
wodowych fotokomoérek i urzadzen zabezpieczajacych do

sygnalizowania wykrycia przeszkody na ptycie LCU60E.

Otwarcie styku bezpieczenstwa powoduje zatrzymanie bie-

zacej pracy.

Jesli Il > RS — 5F, automatyczne zamykanie jest wyta-

czone, gdy zaciski 1-9 zamykaja sie ponownie.
wtaczone, gdy zaciski 1-9 zamykaja sie ponownie.

n UWAGA: migajace Swiatto powoduje mruganie

25
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12.Wyjscia | akcesoria

Funkcja ~ Wyjécie _\vartosc
akcesoriow
-| 24 |+
Zasilanie PX 24 VnEJaC é 2,3 A
akcesoriow X
24VDC /0.15A
supely ciagte
Zintegrowane Jb
$wiatto LED ;E 1750 lm
= ¥
LP
Wyjscie 12V - 24 V=
konfiglljrowane 3Amaxdlads
1 Aciagte

b o o o o o

Antena

radiowa

Modut
odbiornika
radiowego

receiver

RADIO RX

Modut
pamieci
pilotow

zdalnego
sterowania

CcoM

BIXMR2

Zasilanie DC

Ztacze

Zasilanie DC

Opis

taczna moc wyjsciowa akcesoriow

Wewnetrzne Swiatto LED jest podtaczone do ptytki poprzez zta-

cze J4. W AIR1000B mozna zmieni¢ wbudowane $wiatto LED na

Swiatto LED 3500 Lms (opcjonalnie, patrz punkt 20.2)
OSTRZEZENIE: Zewnetrzne éwiatto innej firmy nie
moze by¢ podtaczone do zacisku J4.

Wyjécie L 7 fabrycznie skonfigurowane jako éwiatto migajace
ON-OFF

7 — {1 3. Mozna wybrac ustawienia wstepnego migania w menu
1> w0 i/lub 01 = L menu.

by zmieni¢ tryb pracy wyjécia LP, zapoznaj sie z
7 —> L F wyborem.

J[=E]

4 >

W przypadku korzystania ze standardowej anteny zalecane sa
nastepujace pomiary: 433 MHz (175 mm) - 868 MHz (90 mm).
Do podtaczenia anteny zewnetrznej (nr odn. GOL148REA] nalezy
uzy¢ kabla koncentrycznego typu RG-58 (50 Q).

Modut odbiornika radiowego RCB100E (standard) konfiguro-
walny z poziomu panelu sterowania:

- 433.92MHz [0 > FE = 43 ) - domyslne

- 86835 MHz (RO > FO > 86 )

Modut odbiornika radiowego kompatybilny z RCB50E (opcjo-
nalny)

A OSTRZEZENIE: Wktadanie i wyjmowanie modutu od-
biornika nalezy wykonywa¢ zwracajac uwage na kieru-
nek utozenia i przy braku zasilania.

Umozliwia zapisanie konfiguracji dziatania przy pomocy
IF = 31 funkcji. Zapisane konfiguracje mozna przywotac przy

pomocy 7~ — R funkcji.
Modut pamieci umozliwia zapisywanie pilotéw. W przypadku
wymiany panelu elektronicznego, uzywany modut pamieci moze
by¢ wstawiony do nowego panelu sterujacego.
OSTRZEZENIE: Wktadanie i wyjmowanie modutu od-
A biornika nalezy wykonywac zwracajac uwage na kieru-
nek utozenia i przy braku zasilania.
Zasilanie 36 V DC. Bez napiecia sieciowego, w trybie pracy aku-
mulatora: 24V DC. Przy obecnym napieciu sieciowym akumula-
tory sa utrzymywane w stanie natadowanym. W przypadku braku
napiecia sieciowego rozdzielnica jest zasilana z akumulatoréw
do czasu przywrécenia zasilania lub do chwili, gdy napiecie aku-
mulatoréw spadnie ponizej progu bezpieczenstwa. W ostatnim
przypadku elektroniczny panel sterowania wytacza sie.
UWAGA: Temperatura pracy akumulatoréw wynosi od
+0°C do 40°C.
Aby sprawdzi¢ poziom napiecia akumulatoréw, skorzystaj z
menu 7~ 2.

Do wykorzystania w przysztosci
[modut 10T)

26
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12.10kablowanie akcesoriow

12.1.1  Fotokomorki 4-przewodowe
Fotokomorki magistrali mozna podtaczy¢ do ptyty LCU6OE, jak to opisano na rysunku
Stuzy do wtaczania zestawu fotokomoérek I > I8 > PH.
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12.1.2  Fotokomoérki dwuprzewodowe z Autotestem (odn.S-PC)
Fotokomarki (odn. S-PC) mozna podtaczy¢ do ptytki LCUSOE w sposdb opisany na ponizszym
rysunku. Stuzy do wtaczania zestawu fotokomérek Il > 75 > 72,

e o P O
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12.1.3 Stacja naécienna (Wall Station)

Stacje nascienna (Wall-Station) mozna podtaczy¢ do ptyty LCUGOE za pomoca terminala -WS+.
Aby aktywowac stacje nascienna, ustawi¢ I7 > w5 > 0N,

O  WALL-STATION

O O
o O
——
O O
ZAV o ooao
ANT| 0] 9] 8] 5] 1] -wsl+ -[PX}+ -[LP|+
T ] o m
O @)
| | 13
0|9 o |g o ¢ o g [ B o g
E 0 J6 J7 J8 J5 _
. (@)
S n
AT
i [LE %0,
[ < o0
EQ -: m
o
A< 7 o
[a
i
3 Jb
Courtes
R ght
13

O

@[]
Motor — [|[2][@
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=

o [
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12.1.4  Akumulator (odn. BBK1500X1)

Na rysunku przedstawiono przytacza zasilania ptyty LCU60E. Zasilanie i 20-ogniwowy akumulator
Ni-MH 1500 mAh sa podtaczone do LCU60E za posrednictwem ptyty t ADOWARKI.
Gdy nie ma pakietu akumulatorow, zasilacz jest bezposrednio podtaczony do ptyty LCUGOE.

ﬂ J6 J7 J8 J5 —
2 ?
= J14 P ~
1 £ 8% LCUGOE
=g
ﬁ]g n7
mﬁi
soeseveoso oF
N *
EaE X
secssssccomBOHNE Ty
BBK1500X1 \ \
g £
= 2
§
— | é
POWER SUPPLY
IN: 120/230 V AC
OUT: 36V DC
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13. Przyciski nawigacji

Sterowanie wyswietlaczem

Polecenie Opis

Przyciski nawigacji DOt

O =0

Przyciski nawigacji GORA

o
c
=
H

O

Przycisk menu / potwierdzenie

m
4
=1
m
)

©

Przycisk menu / wyjscie

m
w
o

0
ol &0

Komunikaty o stanie:

KROK Wyswietlacz Opis
A Brama catkowicie OTWARTA
B S T BTy Brama pomiedzy dwiema krafncowymi pozycjami zatrzymania
c Brama catkowicie ZAMKNIETA
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DOWN

o o
+ @ POLECENIE OTWARCIA %g

Podczas OTWIERANIA bramy L )
wyswietlacz pokazuje kolejno:

A
. POLECENIE ZAMKNIE-
ENTER DOWN CIA
Podczas ZAMYKANIA bramy B =  a=
wyswietlacz pokazuje kolejno:
> e e S c . Yy

14.Samouczenie skoku

OSTRZEZENIE 1: gdy wykonywana jest operacja samouczenia sie skoku, nalezy upewni¢
sie, ze na biegu nie ma zadnych przeszkdd (np. wykona¢ reczna operacje otwierania/za-
mykania bramy garazowej).

OSTRZEZENIE 2: W przypadku alarmu lub interwencji zabezpieczenia (w przypadku foto-
komdrek zainstalowanych i skonfigurowanych poprzez parametr I ) lprocedura uczenia

A zostanie przerwana i na wysSwietlaczu pojawi sie kod alarmu (w przypadku interwencji
fotokomdrki /- & zostanie wySwietlony). Rozpocznij ponownie procedure uczenia sie, naci-
skajac , system powrdci do / 4.

32
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Procedura samouczenia

e

Wtacz zasilanie i ustaw pozycje otwarta.

o I—l_@)
% ,— ' 9.%'CD%SVX4

o Wyswietlacz miga L .

e Lampka kontrolna mi94 razy w czasie operacji L .
 Nacisnij i przytrzymaj 2 ) przycisk. Brama otworzy sie.

e Zwolnij przycisk po 05|agn|eC|u wymaganej pozycji otwarcia.

W razie potrzeby uzyj przycisku © & ‘ O aby skorygowaé pozycje.

- Nacisnij 32 przycisk. Rozpoczyna sie operacja samouczenia.

LEA‘E—II-JQA ( (Q) )

ENTER DOIEIIRYESV

. Automatyka zap|5u1e=pozycjg otwarcia i rozpoczyna operacje zamykania.

* Wyswietlacz miga (L ).

¢ Zintegrowana dioda LED miga 3 razy.

e Gdy brama osiagnie pozycje zamknieta, na wyswietlaczu miga (,_ ). Dzieki uprzejmosci
lampka miga dwa razy.

e Automatyka otwiera sie automatycznie do pozycji otwartej. Wyswietlacz mlga((, 7). Lamp-
ka sygnalizacyjna miga raz.

e Automatyka automatycznie powraca do pozycji zamknietej, wyswietlacz wskazuje _ _ , a
drzwi ponownie sie otwieraja.
e Lampka nie miga.

Procedura samouczenia konczy sie, gdy brama bedzie catkowicie otwarta, a Swiatto
" wewnetrzne bedzie wtaczone (ON).

HOLD
CDURTESV
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15. Zapisywanie / usuwanie pilotow
15.1Zapisywanie pilotow

Szybkie zapisywanie

©-015RI> 7 > O 15 FI> BE>
D2 >Ox3

Zapisywanie z menu:

00585 Rl> 346> DK 515 F)> 862
I Rl i b @“ it

ESC

* Szybkie zapisywanie: nacisna¢ jednoczeénie przyciski @ i © przez okoto 2 sekundy(jﬁ-’),
na wyswietlaczu pojawi sie miganie i bed2|e mozna przyplsawc zadane przyciski.

e Zapisywanie z menu: naasnac@ lub ©, aby przewija¢ menu. Wybra¢ /7 /7, nacisnaé EQ

(5 /) zacznie migac i mozna:przyplsacqzadane przyciski.

. Gdy zostanie wyswietlony ( -:F’ ) ponownie zaczyna miga¢ [ imozna przypisaé nastepny
przycisk.

3 Namsnac , aby wyjsé.

e Po zakonczemu przypisywania przyciskow, jesli chce sie ustawi¢ okreslong funkcje na

przyciskach, nalezy przej$¢ do menu (5 /)i postepowad zgodnie z parametrami [ ¢, [
I'_' i'll

, W przeciwnym razie zostana przypisane funkcje domyslne.

15.2Usuwanie pilotow

Pilot mozna usunac za pomoca okreslonego parametru w menu i postepowac zgodnie z instrukcjami:

Usuniecie jednego pilota
Patrz parametr:

,'-T-' ,'—" - ": "-? patrz paragraf 17.4
Usuniecie wszystkich pilotow

Patrz parametr:

l_lll
I >

] '--' patrz paragraf 17.4

‘
r.-
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16.Korzystanie z menu

16.1 Wtaczanie i wytaczanie wyswietlacza
Procedura wtaczania wyswietlacza jest nastepujaca:
GLOWNY POZIOM

7] 17/} |
A 9 ((;#E;'I: iy, ' (A ) > I I}

o Wyswietlacz domyslnie wskazuje stan bramy

« weignij © Klawisz

e Rozpoczyna sie kontrola dziatania wyswietlacza
¢ Wyswietlane jest menu pierwszego poziomu

Procedura WYLACZANIA wysSwietlacza jest nastepujaca:
GLOWNY POZIOM

Ell -0

ESC

ﬂ Po 60 sekundach braku aktywnosci nastepuje wyjécie z menu konfiguracyjnego, a na

wyswietlaczu pojawia sie stan bramy

16.2  Przyciski nawigacji
POZIOM WARTOSCI GLOWNY POZIOM PARAMETRU GLOWNY

ENTER DOWN NTER

Oub.% ot 9.9 -- ‘- 9. ub.%. t ,’-" %Lub% )

POZIOM PARAMETROW
e Nacisna¢ Y lub , aby przewina¢ menu.
¢ Nacisnac , aby przejé¢ do POZIOMU PARAMETROW.
e Nacisnac , aby wyjs¢ z podmenu.

POZIOM PARAMETROW

e Nacisna¢ Y lub , aby przewina¢ parametry wewnatrz okreslonego podmenu.

t -0
D2

e Aby ustawi¢ parametr, wybierz zadana WARTOSC i nacisnij Q przez 2 sekundy, aby zapisac.
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16.3  Skroty

16.3.1 Resetowanie kalibracji

0+0- | :'"’ P SIRE) s Z20s w w5 U

ENTER ESC

A powoduje miganie wy$wietlacza R, najpierw
powoli, a nastepnie szybuej KontynUUJ przytrzymywame [przez okoto 4 sekundyl, az system
wykona reset, a na wysSwietlaczu pojawi sie komunikat (wszystkie wartosci przebiegu
kalibracji zostaty wykasowane). Teraz mozesz zwolni¢ klawisze, system jest gotowy do prze-
prowadzenia nowej procedury uczenia sie

gl g

16.3.2 Ponowne uruchomienie systemu

Jednoczesne naciéniecie przyoskow A

o W e INT=RA BN B

Jednoczesne nacisniecie przyaskow pOWOdUJe miganie wyéwietlacza /7 5., najpierw po-
woli, a nastepnie szybuej Kontynuuj przytrzymywanle [przez okoto 4 sekundy), az system wykona
ponowne uruchomienie.

16.3.3 Zapisywanie pilota radiowego poprzez panel sterowania

@ .9 17 I_I > '-:l_l)) =

DOWN _"

Jeslinacisniesz jednoczesnie przyciski Q i @ przez ponad 4 sekundy, na wy$wietlaczu pojawi
sie 57, anastepnie zwolnij przyciski. Gdy wyswietlacz zacznie miga¢ 57, mozna przypisac

zadane irzyciski.

16.3.4 Resetowanie Wi-fi

0.0 (H

ESC up

( ‘5 )
( -': )
N2
=5

Jeslinacisniesz jednoczesnie przymskl )i wysmetlacz zacznie miga¢ A id najpierw powoli,

a nastepnie szybciej. Gdy wySwietlacz przestanle migaci /i zostanie naprawiony, urzadzenie
Wi-Fi zostanie zresetowane, zwolnij klawisze.
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Petne menu

17.

Parametry LCU60E

17.1Menu poziomu gtownego

Wyswietlacz

"
i

I~ ~|

5_
&

I= ~
fa L

Opis
Czeste uzytkowanie
,' ,’ Menu umozliwia zarzadzanie najczesciej uzywanymi parametrami w celu dostoso-
. wania funkcjonalnosci automatyki
N Tryb pracy
H ;’ Menu umozliwia zarzadzanie wszystkimi parametrami uzywanymi dla trybéw pracy automa-
tyki (rodzaj zainstalowanej automatyki, wstepne ustawienia, automatyczne zamkniecie itp.)
= Regulacja biegu
,--,’ Menu umozliwia regulacje wszystkich parametrow pracy [predkos¢ otwierania/
zamykania, pozycje zwalniania, czuto$¢ ciagu przeszkad itp.)
I Konfiguracja wejécia/wyjscia
Pl Menu umozliwia konfiguracje funkcji wejsé/wyjs¢ automatyki (wybdr urzadzen podtaczo-
- nych do zaciskéw, fotokomadrek, migajace $wiatto/ustawienie blokady elektrycznej itp.)
) Operacje radiowe i tacznos¢
[} Menu stuzy do zarzadzania wszystkimi parametrami funkcji radiowych/bezprzewo-
- dowych panelu sterowania
— Funkcje diagnostyczne
I M zliwi dzani kimi i i i wyk id
H enu umozliwia zarzadzanie wszystkimi innymi parametrami wykorzystywanymi do

17.2 Mapa menu czestego uzytkowania

|y |
U

[y

GLOWNY POZIOM

FU - Czeste uzytkowanie

POZIOM PARAMETROW
AS - Wybér typu bramy

R

-,
=

[’

1 4 DM - Kierunek otwierania

= =
<3
_—
-3

P EP - Ustawianie szyfrowanego pro-
-='  tokotu transmisji radiowej (AES
128bit i tryb PROTECTED)

— SR - Pamiec pilota
v

~
v

-

-

-

L

il RM - Obstuga odbiornika radiowego

=

-
-

-
-,

———

-

-_l

y— T5-Tryb pracy terminala 5

o
-

— AC - Wtaczanie automatycznego za-
mykania

B
-,
)

TC - Ustawienie czasu automatycz-

,’ ,’_ nego zamkniecia [s]
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ustug dodatkowych (liczniki diagnostyczne, aktualizacja FW, oszczedno$¢ energiiitp.)

RP - Regulacja pomiaru otwarcia
czeséciowego [%]

TP - Ustawienie czasu automatycz-
nego zamkniecia po czesciowym
otwarciu [s]

R1 - Regulacja sity nacisku na prze-
szkody podczas otwierania

R2 - Regulacja ciagu przy zamykaniu
przeszkod

VA - predko$é otwierania [cm/s]

VC - Predko$¢ zamykania [cm/s]

R9 - Konfiguracja wejscia 1-9

D8 - Wybér urzadzenia podtaczonego

do zaciskow 1-8

WF - Ustawienia funkcji WiFi



17.3Kompletna mapa menu
GLOWNY POZIOM

,’_,’ ," ',’ OM - tryb pracy

POZIOM PARAMETROW
= 7 AS - Wybér typu drzwi

AC - Wtaczanie automatycznego za-
mykania

—
1
7 J— TC - Ustawienie czasu automatycz-
1 | negozamkniecia [s] o
0 RP - Regulacja pomiaru otwarcia Qc
It T czesciowego [%]

=7 TP - Ustawienie czasu automatycz-

j°~  nego zamkniecia po czesciowym
otwarciu [s]

N W) PP - Ustawienie sekwencji krok po

;= 7= kroku

__ TS - Odnowienie czasu automatycz-

R nego zamykania po zwolnieniu

N, tjrz]qdzenia zabezpieczajacego
%.

1y 7 WO - Ustawienie czasu wstepnego

i | btysku przy otwarciu [s]

T N WC - Ustawienie czasu wstepnego
[ migania przy zamykaniu [s

0 PK - Wspomaganie parkowania
(i

,'-,-’ ,'--,’ RA - Regulacja pracy
POZIOM PARAMETROW
1+ 13 VA - predkosc otwierania [cm/s]
v
)4 1~ VC - Predkos¢ zamykania [cm/s]
2

I R1 - Regulacja sity nacisku na prze-
~ |  szkody podczas otwierania ES

-
-,

R2 - Regulacja nacisku na prze-
"= szkody podczas zamykania

-
)
=
X

-
-

OB - Regulacja odlegtosci zwalnia-
nia podczas otwierania [cm]

-

‘I
=

=

]}
T
-
-
I=,
e

CB - Regulacja odlegtosci zwalnia-
nia podczas zamykania [cm]

==
I= ~|
Jadll

7 PC - Regulacja predkosci podejscia
= oy  Podczas otwierania [cm/s]

-~
N

-
=

_
=3

DC - Ustawienie roztaczenia na stop
podczas zamykania [mm]

-
)
L)
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~

1 VR - Ustawienie predkosci pozyskiwa-
)y 77  niadanych

T TA - Regulacja przyspieszenia czasu
§ |77 otwierania

I TQ - Regulacja przyspieszenia czasu
|y zamykania

T T TD - Regulacja czasu hamowania pod-
i 1| czasotwierania

] TU - Regulacja czasu hamowania pod-
|  czas zamykania

—

10 DC - Ustawienie roztaczenia na stop
(N podczas zamykania [mm]

7 ST - Regulacja czasu rozruchu
1

T DT - Regulacja czasu rozpoznawania
/]

al przeszkod
1 1 RR - Resetowanie wartosci kalibracji

cyklu

10 - Konfiguracja Wejécia/Wyjscia
POZIOM PARAMETROW

17 17 R9 - Konfiguracja wejscia 1-9

T T5 - Tryb pracy terminala 5

i

77 1~ D8 - Wybor urzadzenia
1) |77 podtaczonego do zaciskéw 1-8

) 1y LP - Funkcja wyjscia +LP-

LA
) 1 g LU - Czas wiaczy¢ lampke nocna [s]
]

1T LG - Czas zataczenia dla niezalez-
7 nie sterowanego oswietlenia we-

= = wnetrznego [min]

— BR - Poziom jasnosci oswietlenia

It wewnetrznego

=l
=
-

I
=

— LR - Czas zwolnienia blokady

|7 elektrycznej [s]

-I |‘~

7 ES - Oszczednos¢ energii

o

-

7 WS - Ustawienie stacji nasciennej

T
S

|

= BZ - wtaczenie/wytaczenie brze-
czyka

"‘I
-t

(m
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P

T

o

o
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RO - Operacje radiowe i tacznosc

POZIOM PARAMETROW

—y EP - Ustawianie zaszyfrowanych
J~~  wiadomosci

R
~

-

= )

=

) SR - Pamiec pilota

-

1 RM - Obstuga odbiornika radiowego
|

T s TX-Wizualizacja licznika pokazuja-
N cego zapisane piloty

-~

1

-

" MU - Ustawienie maksymalnej liczby
Pl pilotow, ktore moga by¢ przecho-
=" wywane w pamieci

17 ER - Usuniecie pojedynczego pilota
J°T  zdalnego sterowania

- —
-

™~
v

-

L

7 EA - Catkowite usuniecie pamieci

~
0
v
—_
-,

~| |

il ~x

== C1, C2, C3, C4 - Wybor funkcji
CH1, CH2, CH3, CH4 zapisanego
pilota zdalnego sterowania

) )
i

-
-~

(L R e e
(]
U

FQ - Wybor czestotliwosci radiowej

-
"
v
|‘s
= _|

VL - wtacz/wytacz tryb wakacyjny

~

T
l‘-

T BT - Wtacz/wytacz

Bluetooth®
— WF - Ustawienia funkcji WiFi

-

T
i

_wa - Zadanie ponownego urucho-
mienia podtaczonego urzadzenia
WiFi (w szczegdlnosci Apple Ho-
meKit)

— MA - Anulowanie uprawnien do ste-
rowania aplikacja mobilna

T
an

"3

39

DF - Funkcje diagnostyczne

POZIOM PARAMETROW
Al - Model automatyki Info 1D

T
LR}
I~ 1 ¢ CU - Wizualizacja wersji firmware na
|_ I_ panelusterowania
171 AL-Licznik alarméw
(s
0 UP - Rejestr alarméw
i
17 11 AR - Resetowanie alarmu
(KL
I~ 1+ CV - Wyswietlenie licznika operacji
[/ catkowitych
I~ 177 CP - Wyswietlenie licznika operacji
ik ]" czesciowych
7 17 ZP - Resetowanie licznika operacji
/4 I”7  czesciowych
P | CA - Ustawianie alarmu konserwa-
P cji ustawienie fabryczne - alarm
- wytaczony: 0.0 00. 00)
17 17 OA - Wybér trybu wyswietlania alar-
|_( 1”7  mu konserwacji
I~ 1 ¢ CH - Wyswietlacz licznika godzin
| /1 zasilania
77 1 ¢ BH - Wizualizacja licznika godzin
1 171 zasilania przez baterie
N SV - Zapisywanie konfiguracji uzyt-
10 kownika w module pamieci pane-
- lu sterowania
177 1~ RC - tadowanie konfiguracji
oL
1”71 RL- Weczytywanie ostatniego zesta-
IV | wu konfiguracji
_ EU - Kasowanie konfiguracji uzyt-
I~ | I kownika i ostatniej konfiguracji
I_ Il ustawionej w module pamieci
masowe;j
T I IM - Wizualizacja pradu silnika
L
71 ) BL - Wizualizacja poziomu napiecia
a0 akumulatora
I~ 1 EL - Poziom efektywnosci automa-
A, 4 tyki
I~ ng EN - Wiacz test wykrywania sity
17 14 zgodnie z EN 13241-1
) 1 77 UB - Poziom niewywazenia bramy
1
17 Ty RD - Resetowanie ustawien fa-
)t 1y brycznych



17.4  Opis parametréw czestego uzytkowania

=1 FU - Czeste uzytkowanie
I Menu umozliwia zarzadzanie najczesciej uzywanymi parametramiw celu dostosowania
funkcjonalnosci automatyki.

Parametr Opis D\Z;L@Qli’;le
AS - Wybor zainstalowanej bramy automatycznej = m
e SD: brama segmentowa a0, =
__ __ * LS:boczna brama segmentowa nre = i}
[ 1. e BS:brama uchylna z funkcja tagodnego startu 4.0
e AS R1-R2 VA 0B TA TQ D TU
SD 20 20 20 2,0 2,0 30 20
LS 20 20 20 2,0 2,0 30 20
BS 30 15 40 25 25 60 40
DM - Kierunek otwierania
e 00: kierunek otwierania z prowadnicami MAGIC i zestawem moder-
nizacyjnym TSRFK
71 Iy © 01:standardowy kierunek otwierania z prowadnicami GO T
I /2 /A
L UWAGA: Jezeli warto$¢ zostata zmieniona, wcze$niej uzyskane e

parametry skoku zostana usuniete, a operator bedzie czekat na
nowy manewr samouczenia ; /. Patrz paragraf 14

EP - Ustawianie szyfrowanego protokotu transmisji radiowej
Jesli wtaczona jest mozliwos$¢ odbierania zakodowanych komunikatéw,
panel sterowania bedzie kompatybilny z pilotami typu ZASZYFROWANEGO 7 ;. f
i 2 1”7 lub .ZABEZPIECZONEGOQ". R .
e ON: wtaczony
e OF: wytaczony
SR - Pamiec pilota

E@p((_'var))s@

L | rr =
J°t  Po naciénieciu , ‘% ) zaczyna migac i mozliwe jest przypisanie zadanych przyciskéw.

e’
v
e’
U

—-—

o

Po LI H wyswietleniu, ) miga ponownie na wys$wietlaczu i mozna powiazac nastepny

przycisk.. Aby wyjs¢, nacisnac 32 lub o przez 2 sekundy i przejsc do nastepnego elementu.

n UWAGA: jesli WSW|etlacz(“.,‘,'j’)) miga, pilot moze by¢ juz zapisany.

RM - Obstuga odbiornika radlowego
Jest to funkcja zwiazana z poleceniem radiowym, gdy przechowywany

,’-.—l ,”,’ jest tylko jeden kanat [niezaleznie od tego, ktéry jest) ,- ':, J- :l'
e 1-5 - krok po kroku —
* 1-3 - otwarcie
T5 - Tryb pracy terminala 5
T I Parametr ten zwiazany jest z funkcjonalnoscia terminala 1-5 W@ |
I _l e 1-5-krok po kroku o ma
* 1-3 - otwarcie
— . AC - Wtaczanie automatycznego zamykania
l‘l-' ,l--” ,' ¢ OF - Wytaczony ,’__” = ,’_-,’ I
== = & ON - Wtaczony —

TC - Ustawienie czasu automatycznego zamkniecia [s]
Jest ustawiany z réznymi interwatami czutosci:
e od 0” do 59" w odstepach co 1 sekunde
T 17 e 0od10do 1'5w odstepach co 10 sekund
L I Dla kazdego interwatu wyswietlacz pokazuje: —
-/ 1= 1minutai 10 sekund ... y L
- /"5 > 1 minuta i 50 sekund
e od 2’ do 4" w odstepach co 1 minute =
WF - Ustawienia funkcji WiFi (YALE Home ready)
(] Stuzy do wtaczania lub wytaczania funkcji Wi-Fi.
M I e ON - Wi-Fi jest wtaczone
e OFF - Wi-Fi jest wytaczone
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RP - Regulacja pomiaru otwarcia czesciowego [%]
I ] Parametr ten reguluje procent otwarcia czeSciowego w stosunku do 7 = [
vl catkowitego otwarcia automatyki. {SUBSU
¢ od 5% do 99 % w odstepach 1%
TP - Ustawienie czasu automatycznego zamkniecia po czesciowym otwarciu [s] T
Jest ustawiany z réznymi interwatami czutosci: VAR/A
e od 0” do 59" w odstepach co 1 sekunde —
_ * od 1'0do 1’5 w odstepach co 10 sekund o
! Dl kazdego interwatu wyséwietlacz pokazuje: =
- /" 1= 1 minutai 10 sekund 0

-/'5 > 1 minuta i 50 sekund g
e od 2’ do 4" w odstepach co 1 minute
R1 - Regulacja sity ciagu na przeszkodachi pradu silnika podczas otwierania [%]
Gdy ciag przekroczy prog, system wykrywa przeszkode i ruch zostaje
=5 g og @rzymany. . : i
- oo 00 - Minimalny ciag [minimalny prad delta do Wykrywama_przeszkoq] o
— 99 - Maksymalny ciag [maksymalny prad delta do wykrywania przeszkéd) cy
Prég jest obliczany dynamicznie jako delta pradu silnika mierzonego
podczas suwu otwierania.
R2 - Regulacja sity ciagu na przeszkodach i pradussilnika podczas zamykania [%]
Kiedy ciag przekracza prég, system wykrywa przeszkode i ruch zostaje
odwrdcony. Jest podzielny na dwa zakresy z rézna czutoscia by zapewni¢
maksymalna elastycznosé potrzeb:
od 00 do 40 - tagodny nacisk
od 41 do 99 - Silny nacisk e
I __I Prog jest obliczany dynamicznie jako delta pradu silnika mierzonego M/ it 21 ZI
“— podczas suwu zamykania. am

- _l
-

OSTRZEZENIE: wartoé¢ domyslna zapewnia powrdt wartogci sity ciggu

A zamykajacego do limitow okreslonych w normie EN12453. Ustaw inne
wartosci, aby uzyskac wieksza site ciagu, ale w tym przypadku nalezy
pamietac, Ze norma nie gwarantuje spetnienia ograniczen EN12453.
Ta czynno$¢ musi by¢ wykonana przez wykwalifikowany personel.

VA - predkos¢ otwierania [cm/s] -
y Iy © 0d8do22 cm/s w odstepach 1 cm/s B, .. |
] [wartos¢ domyslna.
Zalezy od ustawien
AS)

] 1 |

e’
U

_ VC - Predko$¢ zamykania [cm/s]
-3 ¢ od 8do 22 cm/s w odstepach 1 cm/s
- | N OSTRZEZENIE: wartoé¢ domyslna zapewnia powrdt wartoci sity
v A ciagu zamykajacego do limitow okresélonych w normie EN12453. W _
przypadku ustawienia wiekszej predkosci zamykania nie ma gwa- o
rancji, ze wartosci graniczne sa spetnione zgodnie z norma EN12453.

R9 - Konfiguracja wejscia 1-9

¢ NO: wytaczony. IRl I;',' ,’"’
I1 11« 9P:stan otwarcia wej$cia wyzwala trwate zatrzymanie ([domyslnie). (AT
IV I e 9T: stan otwarcia wejécia powoduje tymczasowe zatrzymanie. Po za- o7
mknieciu styku aktywowany jest automatyczny czas zamkniecia (jesli g
jest wtaczony).
8 - Wybdr urzadzenia podtaczonego do zaciskéw 1-8 N T
e NO - brak ,",,’/ 4 (aa
¢ PH - fotokomarki 4-przewodowe _ o
¢ SP41 - Fotokomorki z testem bezpieczenstwa 0 ] ,'-_-
1" SE - Listwa bezpiec;er’wstw}la . ) o
0y S41 - Listwa bezpieczeAstwa z testem bezpieczenstwa — oo
= =« P2 - fotokomérki 2-przewodowe z testem bezpieczenstwa S-PC akore
e PE - Listwa bezpieczenstwa + 2-przewodowe z testem bezpieczen-
stwa S-PC o [ g
[ 3, 13

¢ PS - Listwa bezpieczenstwa z testem bezpieczenstwa + fotokomorki = ;-
2-przewodowe z testem bezpieczenstwa S-PC
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17.5  Kompletne menu - opis parametrow
OM - Tryb pracy

,’ ,' ,l”,’ Menu umozliwia zarzadzanie wszystkimi parametrami uzywanymi dla trybéw pracy automa-
- tyki (rodzaj zainstalowanej automatyki, wstepne ustawienia, automatyczne zamkniecie itp.)
. Dostepne
Parametr Opis wybory
AS - Wybdr zainstalowanej bramy automatycznej
* SD: brama segmentowa
e LS: boczna brama segmentowa T
e BS: brama uchylna z funkcja tagodnego startu =t l' q
. UWAGA: UWAGA: Jezeli wartoé¢ zostata zmieniona, wczeéniej -
I ﬂ uzyskane parametry skoku zostana usuniete, a operator bedzie ,'-.I/ q
e czekat na nowy manewr samouczenia ; ;. Patrz paragraf 14 .
AS R1-R2 VA 0B TA TQ D TU
SD 20 20 20 2,0 2,0 30 20
LS 20 20 20 2,0 2,0 30 20
0 30 15 40 25 2,5 60 40
DM - Kierunek otwierania
e 00: kierunek otwierania z systemem prowadnic TOP i zestawem moder-
nizacyjnym TSRFK II«-’II I,l7/
TI I/ » 01: standardowy kierunek otwierania z systemem prowadnic AIR i
[N} —
L UWAGA: UWAGA: Jezeli wartoé¢ zostata zmieniona, wczeéniej o o
uzyskane parametry skoku zostana usuniete, a operator bedzie =
czekat na nowy manewr samouczenia ; /. Patrz paragraf 14
P AC - Wtaczanie automatycznego zamykania — —
I * OF - Wytaczony l’_l/ l"' Il_ll lhul
== e ON - Wtaczony S—
TC - Ustawienie czasu automatycznego zamkniecia [s] ] ]
Jest ustawiany z réznymi interwatami czutosci: 720 72 A i |
e od 0" do 59" w odstepach co 1 sekunde 11 )T
5 T )7 ¢ od10do 1’5 w odstepach co 10 sekund LA
=3 I Dla kaZdego‘interwalu wyswietlacz pokazuje: o Iy
- /' !> 1 minutai10 sekund ... L oo [
- /'5 = 1 minuta i 50 sekund f}
e od 2" do 4’ w odstepach co 1 minute
RP - Regulacja pomiaru otwarcia czesciowego [%]
I ) Parametr ten reguluje procent otwarcia czesciowego w stosunku do catko- 7 = oo
I'V I witego otwarcia automatyki. et 2

¢ 0d 5% do 99 % w odstepach 1%
TP - Ustawienie czasu automatycznego zamkniecia po czeSciowym otwarciu [s] ;-
Jest ustawiany z réznymi interwatami czutosci. {275
e od 0” do 59" w odstepach co 1 sekunde Y
T )7y * 0d1°0do 15w odstepach co 10 sekund 11, .
] Dla kazdego interwatu wyswietlacz pokazuje: -
- /" /= 1 minutai 10 sekund ... [0
- /'5 = 1 minuta i 50 sekund v
e od 2" do 4’ w odstepach co 1 minute -
TS - Ustawienie odnowienia czasu automatycznego zamykania po zwol-
nieniu fotokomérek urzadzenia zabezpieczajacego [%]
¢ od 0do 99% w odstepach 1%.
Odliczanie rozpoczyna sie przy catkowicie otwartej bramie (a zamykanie wyko-
nywane jest nawet przy wytaczonej funkcji automatycznego zamykania [4 ).

o)
1

7 O0STRZEZENIE: automatyczne zamykanie nie zostanie wytaczo- Il('l 71
o ne przy trzecim kolejnym odwréceniu kierunku. =
Np.:

T
o [l

-
e T 5=50%
¢ Odnowienie czasu automatycznego zamkniecia = 30"
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PP - Ustawienie sekwencji krok po kroku
¢ 00 - Otwieranie-Stop-Zamykanie-Otwieranie ,’,_-‘,’/,_’I’ ,',__‘,’ ’I’
¢ 01 - Otwieranie-Stop-Zamykanie-Stop-Otwarcie i

WO - Ustawienie czasu wstepnego btysku przy otwarciu [s]

Regulacja czasu oczekiwania nawtaczenie migajacego Swiatta i owietlenia wewnetrz-
nego, w odniesieniu do rozpoczecia operacji otwierania z polecenia dobrowolnego.
¢ 0d 0” do 5" w odstepach co 1 sekunde

WC - Ustawienie czasu wstepnego migania przy zamykaniu [s]

Regulacja czasu oczekiwania na wtaczenie migajacego Swiatta i oéwietleniawewnetrz- ;7 j7
nego w odniesieniu do rozpoczecia operacji zamykania z polecenia dobrowolnego. ‘=L 2!
¢ 0d 0” do 5" w odstepach co 1 sekunde

PK - Wspomaganie parkowania (tylko z zainstalowanymi fotokomérkami)

Po otwarciu bramy i przejechaniu przez kabine o$wietlenie wewnetrzne mi-

gnie szybko 3 razy, gdy fotokomaérki zostana zwolnione, wskazujac, ze brame
mozna zamknac, poniewaz kabina nie znajduje sie juz w otworze przelotowym. ;=7 n ¢
e ON - Wtaczony L
e OF - Wytaczony

UWAGA: zaleca sie zainstalowa¢ wewnetrzne fotokomaorki

RA - Regulacja pracy
Menu umozliwia regulacje wszystkich parametréw pracy (predko$¢ otwierania/zamy-
kania, pozycje zwalniania, czuto$¢ ciggu przeszkdd itp.)
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Dostepne
wybory
11 7 Mo |

Opis

VA - predko$¢ otwierania [cm/s]
¢ od 8do 22 cm/s w odstepach 1 cm/s

I

(wartos¢ domyslna.
Zalezy od ustawien
AS)

VC - Predko$¢ zamykania [cm/s]

e od 8 do 22 cm/s w odstepach 1 cm/s o - =
OSTRZEZENIE: wartos¢ domyélna zapewnia powr6t wartosci sity =/ =¥ - L
ciagu zamykajacego do limitéw okreslonych w normie EN12453. W "

przypadku ustawienia wiekszej predkosci zamykania nie ma gwaran-
cji, ze wartosci graniczne sa spetnione zgodnie z norma EN12453.
R1 - Regulacja sity ciagu na przeszkodach i pradu silnika podczas otwierania [%]
Gdy ciag przekroczy prég, system wykrywa przeszkode i ruch zostaje zatrzymany.

00 - Minimalny ciag (minimalny prad delta do wykrywania przeszkdd) o 1
99 - Maksymalny ciag (maksymalny prad delta do wykrywania przeszkdd) {2 e

Prog jest obliczany dynamicznie jako delta pradu silnika mierzonego podczas 20

suwu otwierania. -
OB - Regulacja odlegtosci zwalniania podczas otwierania [cm] A o
Wskazuje odlegtos¢ opdznienia przed osiagnieciem maksymalnej pozycji otwarcia. 1 If -+ L1t
e od 10 do 60 cm w odstepach 1 cm (wartos¢ domyslna.
Zalezy od ustawien

AS)

PC - Regulacja predkosci podejscia podczas otwierania [cm/s].
Wskazuje predko$¢ od kohca rampy zwalniania do kofica suwu otwierania. ~ f# L~ 4L
¢ od 5do 15 cm/ sw odstepach 1 cm/s

CB - Regulacja odlegtosci zwalniania podczas zamykania [cm]

Wskazuje odlegtosc zwalniania przed osiggnieciem pozycji zamkniecia. ‘-—J Fl’ l,:l l’/_;’

¢ od 20 do 60 cm w odstepach 1 cm . .

VR - Ustawienie predkosci pozyskiwania danych [cm/s] P N o 4=

I « od5do 15 cm/s w odstepach 1 cm/s . i, i,
g6
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R2 - Regulacja sity ciagu na przeszkodach i pradu silnika podczas zamykania [%]
Kiedy ciag przekracza prég, system wykrywa przeszkode i ruch zostaje
odwrécony. Jest podzielny na dwa zakresy z rozna czutoscia by zapewnic
maksymalna elastycznos¢ potrzeb:
od 00 do 40 - tagodny nacisk
od 41 do 99 - Silny nacisk
Prég jest obliczany dynamicznie jako delta pradu silnika mierzonego podczas
suwu zamykania.
OSTRZEZENIE: warto$¢ domyélna zapewnia powrét wartosci sity ciagu
zamykajacego do limitdw okreslonych w normie EN12453. Ustaw inne
wartosci, aby uzyskac wieksza site ciagu, ale w tym przypadku nalezy
pamietac, ze norma nie gwarantuje spetnienia ograniczen EN12453.
Ta czynnos¢ musi by¢ wykonana przez wykwalifikowany personel.

PC - Regulacja predkosci podejscia podczas zamykania [cm/s]

¢ od 5do 15 cm/s w odstepach 1 cm/s
OSTRZEZENIE: warto$¢ domys$lna zapewnia powrét wartosci sity
ciagu zamykajacego do limitéw okreslonych w normie EN12453. W
przypadku ustawienia wiekszej predkoéci zamykania nie ma gwaran-
cji, ze wartosci graniczne sa spetnione zgodnie z norma EN12453.

TA - Regulacja czasu przyspieszania podczas otwierania [s]

Reguluje nachylenie rampy przyspieszania podczas otwierania

e 0d0,5do 9,9 s w odstepach co 0,1 s

TQ - Regulacja czasu przyspieszania podczas zamykania [s]
Reguluje nachylenie rampy przyspieszania podczas otwierania
e 0d0,5do 9,9 s w odstepach co 0,1 s

TD - Regulacja czasu zwalniania podczas otwierania [%]
Reguluje nachylenie rampy zwalniania podczas otwierania.
e od 10 do 99 % w odstepach 1%

TU - Regulacja czasu zwalniania podczas zamykania [%]
Reguluje nachylenie rampy zwalniania podczas otwierania.
e od 10 do 99 % w odstepach 1%

DC - Ustawienie roztaczenia na stop podczas zamykania [mm]

Reguluje odlegtoé¢ roztaczenia na mechanicznym ograniczniku zamy- ! 12

kajacym.

e 00 - Wytaczony

* od 1do 15 mm w odstepach 1 mm
ST - Regulacja czasu rozruchu [s]

¢ 0d 0.5 do 3.0 sw odstepach 1%

DT - Regulacja czasu rozpoznawania przeszkod [s/100]
e od 10 do 60 s/100 w odstepach 1s/100

n UWAGA: parametr jest regulowany w setnych sekundy
OSTRZEZENIE: Warto$¢ domyslna zapewnia powrét wartoéci sity
ciagu zamykajacego do limitéw okreélonych w normie EN12453.

W przypadku ustawienia wyzszej wartoéci nie jest gwarantowana
zgodnosc¢ z ograniczeniami normy EN12453.

RR - Resetowanie wartosci kalibracji cyklu
Umozliwia przeprowadzenie nowej procedury uczenia.

SR RSS2 P WS

or — O

bt

1

(warto¢ domyslna.
Zalezy od ustawien
AS)

(wartos¢ domyslna
Zalezy od ustawien

Lt - 7

(warto¢ domyslna.
Zalezy od ustawien

L 22

(warto¢ domyslna
Zalezy od ustawien
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10 - Konfiguracja Wejscia/Wyjscia
Menu umozliwia konfiguracje funkcjonalnosci wejs¢/wyjsé automatyki.

Parametr

~
|
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=

-

~
|

n_l
I

-
X

I~|
-
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l‘-
™
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Opis

R9 - Konfiguracja wejscia 1-9

¢ NO: wytaczony.

* 9P: stan otwarcia wej$cia wyzwala trwate zatrzymanie (domyslnie).

e 9T: stan otwarcia wejscia powoduje tymczasowe zatrzymanie. Po za-
mknieciu styku aktywowany jest automatyczny czas zamkniecia (jesli
jest wtgczony).

T5 - Tryb pracy terminala 5

e 1-5 - krok po kroku

e 1-3 - otwarcie

8 - Wybor urzadzenia podtaczonego do zaciskow 1-8

NO - brak

PH - fotokomorki 4-przewodowe

SP41 - Fotokomorki z testem bezpieczenstwa

SE - Listwa bezpieczenstwa

S41 - Listwa bezpieczenstwa z testem bezpieczenstwa

P2 - fotokomorki 2-przewodowe z testem bezpieczenstwa S-PC

PE - Listwa bezpieczenstwa + 2-przewodowe z testem bezpieczenstwa S-PC

PS - Listwa bezpieczenstwa z testem bezpieczenstwa + fotokomorki

2-przewodowe z testem bezpieczenstwa S-PC

LP - Funkcja wyjsciowa +LP-

01 - Blokada elektryczna [aktywowana na czas okreslony przez parametr .. )

03 - $wiatto migajace ON/OFF bez oscylatora (aktywne podczas pracy silnika)

¢ 04 - migajaca DIODA LED ON/OFF bez oscylatora (aktywna podczas

pracy silnika)

05 - ON dla migajacej diody LED z wewnetrznym oscylatorem

08 - Automatyka zamknieta (aktywowana przy catkowicie zamknietej bramie]

09 - Automatyka otwarta (aktywowana przy catkowicie otwartej bramie)

13 - Alarm konserwacji

14 - Sygnat prawie roztadowanych baterii

ON - Wyjscie zawsze aktywne

LU - Dodatkowe ustawienie czasu o$wietlenia dodatkowego [s].

Jest ustawiany z réznymi zakresami czutoéci.

¢ NO - Wytaczony

od 01" do 59" w odstepach co 1 sekunde

od 1" do 2" w odstepach co 10 sekund

od 2" do 4’ w odstepach co 1 minute

ON - Wtaczone na state (wytaczone za pomoca pilota lub stacji nasciennej)
UWAGA: Lampka nocna zapala sie na poczatku kazdej operacji i
pozostaje zapalona po jej zakonczeniu przez wybrany dodatkowy
czas.

LG - Czas zataczenia dla niezaleznie sterowanego oswietlenia we-
whnetrznego [min]

* NO - Wytaczony

e od 1" do 90’ w odstepach co 1 minute

* ON - Wtaczanie i wytaczanie za pomoca pilota lub stacji Sciennej

n UWAGA: wtaczenie $wiatta nie jest uzaleznione od rozpoczecia
pracy, ale mozna nim sterowac¢ osobno za pomoca pilota.

BR - Poziom jasnosci oSwietlenia wewnetrznego

e LO - Niska jasnosc

e MI - jasnosc¢ srodkowa

¢ HI - wysoka jasnos¢

LR - Czas zwolnienia blokady elektrycznej [s]

Jesli jest wtaczona, wskazuje czas aktywacji blokady elektrycznej na

poczatku kazdej operacji otwierania przy zamknietej automatyce.
e 0d 0,2 do 3,0 s wodstepachco0,1s
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ES - Oszczednos¢ energii
¢ ON - Wtaczony (czerwony punkt po prawej stronie wywietlacza miga co 5 s).
e OF - Wytaczony

W Tryb oszczedzania energii wtacza sie po 5 minutach, gdy brama jest zamknieta 177 h 1 m (@
L wb gdy brama nie jest uzywana, a automatyczne zamykanie nie jest wtaczone. ﬂ L
ﬂ UWAGA: automatyka powraca do normalnego dziatania po otrzy-
maniu polecenia na ptycie radiowej lub na kolejnych zaciskach 1-5.
WS - Ustawienie urzadzenia Wall-Station
Stuzy do wtaczania lub wytaczania urzadzenia Wall-Station.
== — * OF - Centralka nascienna jest wytaczona
I‘" "”l’ '.I  ON - Centralka nascienna jest wtaczona o o
B - OSTRZEZENIE: wtaczenie urzadzenia stacji nadciennej zwiekszy
zuzycie energii; w tym przypadku nalezy pamietac, ze nie gwarantu-
je sie spetnienia limitéw zuzycia energii w stanie biernej gotowosci.
T BZ - wtaczenie/wytaczenie brzeczyka — —
,’-I’ ,/ *ON - Wigczony an ok
=" = & OF - Wytaczony —

RO - Operacje radiowe i tacznos¢

7’ ,' ,’ Menu stuzy do zarzadzania wszystkimi parametrami funkcji radiowych/bezprzewodo-
~ wych panelu sterowania
; Dostepne
Parametr Opis wybory
EP - Konfigurowanie szyfrowanych wiadomosci transmisji radiowej (tryb
I~ I AES 128-bitowy i tryb chroniony) [ W W
I I Jesli wtaczona jest mozliwos¢ odbierania zakodowanych komunikatéw, = /' UL
panel sterowania bedzie kompatybilny z pilotami typu .ZASZYFROWANEGO".
SR - Pamiec pilota
P = ff:
o ™1 0L/ Loy )
Q- ar ) &> m Aamlp @ Ko
T o >0
1Y po nacisnieciu 32, ) zaczyna migac i mozliwe jest przypisanie Zadanych
przyciskow. Po wyswetlemu £+, na wyswietlaczu ponownie miga |
przypisac nastepny przycisk. Aby wyjs¢, namsmj.lub . przez 2 sekundy i przejd?
do nastepnego elementu.
ﬂ UWAGA: jesli na wyswietlaczu miga ([ ) pilot moze by¢ juz zapisany.
RM - Obstuga odbiornika radiowego
C3 = e 1-5 - krok po kroku
L \ /) 3. i T )
o b il ¢ 1-3 - otwarcie 1 ';'l 1- ;'ll

ﬂ UWAGA: jest to funkcja zwiazana z poleceniem radiowym, gdy za- =
pisany jest tylko jeden kanat (niezaleznie ktéry).

ER - Usuniecie pojedynczego pilota
[l PN 7=
[ gl B0 E% > '-- I'> @
D2
EA - Catkowite usuniecie pamieci
[ L
m.mﬁ((" HP @ -k
@27 = O2x2
Wymaga podwaéjnego potwierdzenia. Nacisnac Q przez 2 sekundy, zwolnic oraz
ponownie nacisnac przez kolejne 2 sekundy.
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MU - Ustawienie maksymalnej liczby pilotéw, ktére moga by¢ przecho-
wywane w pamieci
Mozesz przechowywac maksymalnie 100 lub 200 kodéw pilotow.
/" I /NI [
10w 20505 18 W2 00 OF

ENTER ENTER ENTER

oS - oz

,'”" " ” ® 20 - 200 pilotéw, ktére mozna przechowywac ‘,’/,__’,’
=" 10 - 100 pilotéw, ktére mozna przechowywac b
OSTRZEZENIE: po wybraniu 7/ /- 27 (200 pilotéw) konfiguracje
A L 11 L7 zapisane za pomoca 1/~ = 51’ polecenia zostana
utracone. Dotyczy to réwniez ostatniej ponownie zatadowane] konfiguracji

! . Ponadto nie mozna zapisa¢ nowych konfiguracjinai [/ { i~

TX - Wizualizacja licznika pokazujacego zapisane piloty

1 N -> ,l’ ”’ ,l’ ”’ > ;’ --' — 16 pilotéw zdalnego sterowania (przyktad)

ENTER

C1, C2, C3, C4 - Wybor funkcji CH1, CH2, CH3, CH4 zapisanego pilota
* NO - Nie wybrano ustawienia
e 1-3 - Polecenie otwarcia

. ® 1-4 - Polecenie zamkniecia Wi
[} /I« 1-5 - Polecenie krok po kroku R
L L. P3 - Polecenie czesciowego otwarcia
_ _ °* LG -Polecenie wtaczenia/wytaczenia o$wietlenia dodatkowego )
I __J « 1-9 - Polecenie ZATRZYMANIA Uiy
[} L Jesli przechowywany jest tylko jeden (dowolny) klucz CH pilota, wykony-
e - = wane jest polecenie otwarcia lub krok po kroku. oo
o

g n UWAGA: opcje 1-3 (otwieranie) i 1-5 (krok po kroku) sa dostep-
ne jako alternatywy i zaleza od wyboru RM.

I~ ) ¢ Jesliprzechowywane sg 2-4 klawisze CH jednego pilota zdalnego stero- J-
|_ 7 wania, funkcje fabrycznie dopasowane do klawiszy CH sa nastepujace:
e CH1 = polecenie otwierania/krok po kroku
e CH2 = polecenie czesciowego otwarcia
e CH3 = polecenie wtaczenia/wytaczenia o$wietlenia wewnetrznego
e CH4 = polecenie ZATRZYMANIA
FQ - Wybor czestotliwosci radiowej _
— Widoczne parametry zaleza od podtaczonej ptytki zdalnej tacznosci (RCB (ztacze J9). ,"., ,I_,’
P I’ ¢ NO - brak podtaczonego RCB
= e 43 - Radio 433 MHz [podtaczono RCB50E]
¢ 86 - Radio 868 MHz (podtaczono RCB50E)
VL - Wtacz/wytacz tryb wakacyjny
Polecenia radiowe nadawane przez urzadzenia radiowe (sterowanie radiowe
i cyfrowa klawiatura radiowa) sa wytaczone.
e ON - Wtaczony tryb wakacyjny: blokuje wszystkie urzadzenia zdalnego
1/ sterowania (czestotliwo$¢ radiowal.
¢ OF - Tryb wakacyjny wytaczony: odblokowuje wszystkie urzadzenia zdal-
nego sterowania (czestotliwosc¢ radiowa).
n UWAGA: Jesli jest wtaczona, wyswietlacz ;/ informuje o kaz-
dym otrzymaniu polecenia radiowego

— BT - Wtacz/wytacz Bluetooth®

_
3
y

T” I« ON - Wtaczony /__/,'“,’
¢ OF - Wytaczony
WF - Ustawienia funkcji WiFi (do wykorzystania w przysztosci)
Stuzy do wtaczania lub wytaczania funkcji Wi-Fi.
__ * ON - Wi-Fi jest wtaczone —
,'“” b © OFF - Wi-Fi jest wytaczone ,’_,’ o

OSTRZEZENIE: wtaczenie Wi-Fi zwiekszy zuzycie energii w try-
bie czuwania produktu
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WR - Zadanie ponownego uruchomienia podtaczonego urzadzenia WiFi (do wykorzy-
stania w przysztosci)

1 O 171 Ly
PO K

T ewen 7 |

n UWAGA: element jest obecny tylko wtedy, gdy podtaczone jest urzadzenie Wi-Fi.

= MA - Usuniecie uprawnien do sterowania aplikacja mobilna (do wykorzystania w przy-
sztosci)

Funkcje diagnostyczne
Menu umozliwia zarzadzanie wszystkimi innymi parametrami wykorzystywanymi do
ustug dodatkowych (liczniki diagnostyczne, aktualizacja FW, oszczedno$¢ energii itp.).

Dostepne

Parametr Opis wybory

Al - Model automatyki Info ID

”._.’ "_ Parametr tylko do odczytu uzywany przez Serwis YALE, podaje wytacznie informacje o
1L numerze identyfikacyjnym modelu automatyki.
CU - Wizualizacja wersji firmware na panelu sterowania
I~ 1
| ] % ' ’ N 1 1 - Wersja 1.1 (przyktad)
AL - Licznik alarmoéw
177 ) Stuzydo przegladania kolejno licznikéw alarmoéw, ktére zostaty uruchomione co najmniej
1”7 I_ raz [kod alarmu + liczba uruchomien). Za pomoca przyciskéw © i (©) mozna przewijac
wszystkie liczniki i wyswietla¢ wszystkie zarejestrowane alarmy. "
AH - Log alarmu
0 Stuzy do sekwencyinego przegladania wyzwolonych alarméw (maksymalnie 20). Za pomoca
1 przyciskow i mozna przewija¢ caty dziennik alarmoéw. Na wyséwietlaczu pojawia sie
numer i kod Bt&rniU, naprzemiennie. Najwyzszy numer odpowiada najnowszemu alarmowi,
a najnizszy numer (0) odpowiada najstarszemu alarmowi.
AR - Resetowanie alarmu
Resetuje wszystkie alarmy w pamieci (liczniki i dziennik].
— — 71 Ly
,I__I ’l_‘_l o Il e E@R 2
] @ 2"
n UWAGA: po zakonczeniu instalacji zaleca sie usuniecie alarméw w celu utatwienia
przysztych kontroli.
RL - Wezytywanie ostatniego zestawu konfiguracji
[y =1L/
Y Q- KL D)
’-0- ,_ @2" —

Panel sterowania automatycznie zapisuje ostatni zestaw konfiguracyjny i zapisuje go w module
pamieci. W przypadku awarii lub wymiany panelu sterowania ostatnia konfiguracje automatyki
mozna przywrocié, wktadajac modut magazynowania i tadujac ostatni zestaw konfiguracji.
CV - Wyswietlenie licznika manewréw catkowitych
i il — — —
| I I I 1 1 iy
= L N EN@(% o N wi o = o O —182 manewréw (przyktad)
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CP - Wyswietlenie licznika manewrdw czesciowych

| -
] l,_ I = E"!‘% "7”’7 = l’f;’ H = ”' "--l —716 manewréw (przyktad)
ZP - Resetowanie licznika manewrdow czesciowych
I 0/
- L =8 Mk
faiv), 4 OF

W celu prawidtowego dziatania zaleca sie zresetowanie licznika manewréw czesciowych:

® po zakonczeniu prac konserwacyjnych;

® po ustawieniu interwatu alarmu konserwacji.

CA - Ustawianie alarmu konserwacji (ustawienie fabryczne - alarm wytaczony: 0.0 00. 00)

Mozna ustawi¢ wymagana liczbe manewréw (w odniesieniu do licznika manewréw

_I czesciowych) w celu zasygnalizowania alarmu konserwacji.

" A OSTRZEZENIE: po osiagnieciu ustawionej liczby operacji na wyéwietlaczu pojawi
sie komunikat alarmowy /7.

—

|—~|
"~

OA - Wybor trybu wyswietlania alarmu konserwacji

I N 00 - Wizualizacja na wyswietlaczu (komunikat alarmowy 4’ 7 ) _
Lir e 01 - Wizualizacja na migajacym éwietle (przy automatycznym biegu } i ,’,',’ ,’,_‘,' ’,’
jatowym wykonywane sa 4 migniecia, a nastepnie powtarzane co go- =~
dzine) i na wyswietlaczu (komunikat alarmowy } /7).
CH - Wyswietlacz licznika godzin zasilania
I~ -
i ' --’ % "”’ "' "”’” -> " -’ —215 manewry (przyktad)
BH - Wizualizacja licznika godzin zasilania przez baterie
T

et
<
\.~
<o
I~ |~|
—

’ I EN!‘% ,"”’,‘"’ I'I;’l J o " 1] —215 manewry (przyktad)

u'

SV - Zapisywanie konfiguracji uzytkownika w module pamieci panelu

sterowania
T1 9511 15005110505 L T
-’ ,’ ENTER ’_’ ’ up DOWN ’ ENTER _ ’_’ I ’_’ /_

[przyklad] @2
A OSTRZEZENIE: jeéli na wyéwietlaczu pojawi sie migajacy sym-
bol, modut pamieci moze nie by¢ zainstalowany.

RC - tadowanie konfiguracji
_ 8- 1-98- PS8 T
) (W] 1
oL [przyklad] OF¥ ]t

Mozliwe jest zatadowanie wcze$niej zapisanych konfiguracji uzytkownika

L/ 4 L2 do modutu pamieci panelu sterowania.
T W IM - Wizualizacja pradu silnika
o ]

EL - Poziom efektywnosu automatyki

e Wartos¢ ta moze by¢ wykorzystana do oceny jakosci mechanicznej bramy i zrozu-

mienia odpowiedniego wyboru automatyki. W przypadku wartosci nizszych niz 90%
zaleca sie konserwacje mechaniczng w celu przywrécenia wydajnosci lub przyjecia

1 automatyki o wyzszej wydajnosci (np. silnik o wyzszej mocy).
i g 1R Podczas normalnego uzytkowania parametr ten monitoruje wydajnos¢ automatyki,

aktualizujac jej stan degradacji w czasie rzeczywistym:

90-99% Wysoki poziom wydajnosa automatyzacja w doskonatym stanie.

50%-89% Sredni poziom wydajnosci, wydajno$¢ zaczyna sie pogarszac.

10%-49% Niski poziom wydajnoéci, wydajnos¢ jest obnizona 1| wymagana jest kon-
serwacja.
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EU - Kasowanie konfiguracji uzytkownika i ostatniej konfiguracji ustawionej w module
pamieci masowej

HeSE PR K

Or — O
BL - Wizualizacja poziomu napiecia akumulatora
Parametr pokazuje poziom napiecia akumulatora:
e Lo - Automatyka zatrzymana. Bardzo niski poziom napiecia akumulatora (< 22 V)

-.i
-
-

—

o~

e 22 - Poziom napiecia akumulatora > 22 Vi < 23V
e 23 - Poziom napiecia akumulatora > 23 Vi < 24 V
— e 24 - Poziom napiecia akumulatora > 24 Vi< 25V
Il |« 25-Poziom napiecia akumulatora > 25Vi< 26 V
L. 26 - Poziom napiecia akumulatora > 26 Vi < 27V
e 27 - Poziom napiecia akumulatora > 27 Vi< 28 V
e 28 - Poziom napiecia akumulatora > 28 V
UWAGA: parametr jest widoczny w menu, jesli brakuje gtéwnego zasilania i pod-
ﬂ taczony jest zestaw akumulatora. W trybie akumulatorowym, gdy nie ma zasila-
nia, predko$¢ automatyki spada maksymalnie do 15 cm/s
EN - Wtacz test wykrywania sity zgodnie z EN 13241-1
I i 7 I I n
EN-Q>OH - E
oz
5] Wl - -
= ,’-- ,"." Po wtaczeniu, wykrywanie kolejnych przeszkéd jest wytaczone, aby umoz- /= '/ ey
! - liwi¢ wykonanie testu wykrywania sity zgodnie z EN 13241-1.
OSTRZEZENIE: aktywacja trybu testowego ma limit czasu, po
f 60 minutach tryb testowy zostanie automatycznie wytaczony ze
wzgledéw bezpieczenstwa.
Ta czynnos$¢ musi byé wykonana przez wykwalifikowany personel.
UB - Poziom niewywazenia bramy
Wskazuje poziom odchylenia.
e od 99 do 99 w odstepach o 1 jedn.
¢ Wartosci ujemne
Prawa kropka na wyswietlaczu jest wtaczona: wskazuje brak réwnowagi pod-
czas manewru zamykania [tj. podczas zamykania wymagana jest wieksza moc).
¢ Wartosci dodatnie
Brak wtaczonych kropek: wskazuja na niewywazenie podczas manewru
otwierania (tj. wymagana jest wieksza moc podczas otwieranial.
¢ Dopuszczalne odchylenie bramy
od 75 do 15
Przyktad:
() TI e od 7 /7 do L —> Brama lekko niewywazona podczas zamykania oo oo
’_’ LI — bt &, 29, =
e od 775 do T 7 —>Brama niewywazona podczas zamykania

e od 95 do 75 ->Brama bardzo niewywazona podczas zamykania
e od Z5 do T/7 - Brama lekko niewywazona podczas otwierania

e od 5 7 do 775 - Brama niewywazona podczas otwierania

od 75 do 5 - Brama bardzo niewywazona podczas otwierania

OSTRZEZENIE: w przypadku niewywazonej bramy nalezy spraw-
dzi¢, czy nie ma zadnych przeszkdd lub usterek wzdtuz szyny, w
przeciwnym razie sprezyna wymaga nowej kalibracji.

Czynnos¢ ta musi by¢ wykonywana przez wykwalifikowany personel.

RD - Resetowanie do ustawien fabrycznych

ENTER

@2 — O

o O H If))* Q-
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18. Alarmy i usterki

UWAGA: wizualizacja alarméw i usterek jest mozliwa przy dowolnym wyborze wizualizacji. Sy-
gnalizacja komunikatéw alarmowych ma pierwszenstwo przed wszystkimi innymi wysSwietlaczami.

) Wyswietlacz Opis Praca
alarmu
,'”,’ ,',;’ M(i\;f;;%:;a::ka nie jest prawidto- Wymien panel sterowania
,'”,’ --,’ M3 - Automatyka zablokowana Sprawdz czesci mechaniczne
,'”,’ '--,’ M4 - Zwarcie silnika Sprawdz potaczenie silnika
| 0 ] . Sprawd? zebatke /pas tafcu-
(] ,_’ M8 - Skok Zbyt dtugl ChOWy
,lu’l l__’l M9 - Skok zbyt krétki Sprawdz recznie, czy bramka
Ay porusza sie swobodnie
g
N
E T MB-B . , L
= ] - Brak silnika podczas manewru Sprawdz potaczenie silnika
=
(%]
g Sprawdz , czy nie sa obecne
£ state przeszkody wzdtuz suwu
o T MI - Wykrycie trzeciej z rzedu automatyki. Wytacz i ponownie
< LB X przeszkody wtacz system, aby zresetowa¢
alarm. Jeéli alarm nie ustapi,
wezwij pomoc
/™1 71 OD - Przeszkoda podczas otwie- Sprawdz obecnoé¢ przeszkdd
o rania wzdtuz suwu automatyzacji
| g OE - Przeszkoda podczas zamy- SprawdZ obecno$¢ przeszkéd
S kania wzdtuz suwu automatyzacji
711  OF - Automatyka zablokowana SPrEEZ EZeSEl mECha ez
[ podczas otwierania i upewnij sie, ze wzdtuz suwu
automatyki nie ma przeszkod
11  0G - Automatyka zablokowana Sprawdz czesci mechaniczne
[ | podczas zamykania i upewnij sie, ze wzdtuz suwu
automatyki nie ma przeszkdd
£ 3 - e .Zbyt WPELLES napiecie zasi- Sprawdz sprezyne i elementy
c w0 11T lania. System zatrzymuje silnik, ) . ’ ) .
oS oy b ! ‘4 T Uniknad mechaniczne, brama nie moze
< = aby przytrzymac brame i uniknac SN B
o upadku podczas zamykania y 4
= 2 .
24X )/ I VO - Zadanie interwencji konser- Kontynuuj zaplanowana inter-
E s o b wacyjnej wencje konserwacyjna
2
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Kontrola
wewnetrzna

Alarm panelu

-
N

=l
=

o
-
=

-—

Alarm
akumulatora
)

17 - Btad parametru wewnetrznego Reset. Jesli problem utrzymuje
- wartos¢ poza limitami sie, wymien panel sterowania

Reset.Jesli problem utrzymuje

18 - Btad sekwencji programu . o .
sie, wymien panel sterowania

IA - Btad parametru wewnetrznego Reset.Jesli problem utrzymuje

(EEPROM/ FLASH) sie, wymien panel sterowania
IB - Btad parametru wewnetrznego Reset.Jesli problem utrzymuje
(RAM) sie, wymien panel sterowania
Btad przekroczenia czasu dziata- SprawdZ recznie, czy bramka
nia IC porusza sie swobodnie. Jesli
(>5 min lub >7 min w trybie ucze- problem utrzymuje sie, wymien

nia sie) panel sterowania.

Reset. Jesli problem utrzymuje

IE - awaria obwodu zasilania ) T .
sie, wymien panel sterowania

IM - alarm MOSFET
Silnik w stanie zwarcia lub zawsze
wtaczony

IN - przerwany obwdd zasilania
silnika (MOSFET silnika otwarty
lub zawsze WYLACZONY)

Reset. Jesli problem utrzymuje
sie, wymien panel sterowania

Reset. Jesli problem utrzymuje
sie, wymien panel sterowania

IR - Btad przekasnika silnika Reset, Bl pelde Wz
sie, wymien panel sterowania

IS - Btad podczas testu obwodu Reset. Jesli problem utrzymuje
odczytu pradu silnika sie, wymien panel sterowania

Nie wykonywa¢ zadnych ope-
racji. Jesli problem utrzymuje
sie, nalezy skontaktowac sie z
Serwisem Technicznym
Nie wykonywac¢ zadnych ope-
VH - Automatyka zablokowana z racji. Jesli problem utrzymuje
powodu wysokiej temperatury  sie, nalezy skontaktowacd sie z
Serwisem Technicznym

TH - Interwencja wysokotempera-
turowego urzadzenia zabezpie-
czajacego

TXX - Resetowanie oprogramowania sprzetowego

WD - Nie zadano resetowania oprogramowania sprzetowego

PL - Btad enkodera podczas ma- Sprawdz potaczenie silnika

newru
BO - Akumulator prawie Sprawdz napiecie akumulatora.
roztadowany Wymiana baterii
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- ,'-.-’ --,’ R3 - Nie wykryto modutu pamieci Wtdz modut pamieci
2 e
o
S . R4 - Modut magazynujacy nie jest .- . .
& ,'-,-’ '--I’ kompatybilny z panelem ste- Wf(oz_ kompatyb\lny modut pa
£ - mieci masowe;j
C rowania
[}
< — - _ . . .
,l_'_l l__’ R5 - Brak komunl!(ac.jlszerengej z Wil ek ey
UL modutem pamieci masowej
© Sprawdz, czy panel sterowania
‘c o _ T jest prawidtowo zasilany.
% I iy PO-Braknapiecia sieciowego Sprawdz bezpiecznik linii.
I Sprawd? zasilanie sieciowe
£
& | | P1 - Zbyt niskie napiecie mikroprze- Sprawdz, czy panel sterowania
< / l tacznika jest prawidtowo zasilany

| A7 - Nieprawidtowe podtaczenie Sprawdz, czy zaciski 11 9 sa
e zacisku 9 do zacisku 1 prawidtowo podtaczone
= I Sprawdz, czy urzadzenie pod-
,--,’ --,’ A9 - Przeciazenie na wyjsciu +LP- taczone do wyjscia +LP- dziata
- prawidtowo
2 - — N . Sprawd? potaczenie.
2 1 T AB - Zwarcie oswietlenia wewnetrz- . i )
5 a0 nedo Jesli btad nadal wystepuje, wy-
8 - 9 mien oéwietlenie wewnetrzne
<
© I3 .
I1 1 AP -zwarcie lub odwrécenie prze- p :
Eu N wodéw fotokomérki ST E[T
<
[T PF - Test fotokomérki nie powiodt -PradZ potaczenie. Jesli btad
I sie nadal wystepuje, wymien foto-
’ komarke
[ AW - zwarcie w stacji nasciennej lub , .
A odwrdcenie przewodéw SIPTENER OIS

19. Aplikacja YALE GO | YALE Home e—

|, Yale Home App ‘

506001 GO1000 zawieraja juz interfejs Wi-Fi dla YALE Home.
Mozna to rozpoznad po tym, ze silnik widnieje na oktadce. YALE jest gotowy

Aby skonfigurowac silniki w aplikacji YALE Home, nalezy postepowad zgodnie z ponizszymi in-
strukcjami:

1) Pobrac¢ aplikacje YALE Home ze sklepu z aplikacjami
lub sklepu Google Play

2] Wtaczy¢ funkcje Bluetooth w urzadzeniu mobilnym

3) Postepuj zgodnie ze wskazéwkami na stronie Aplikacji
4) Po wyswietleniu monitu zeskanuj kod QR na zewnatrz
produktu.
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20. Konserwacja

Szesciomiesieczne czynnosci konserwacyjne

e Sprawdz, czy wytacznik awaryjny dziata prawidtowo.

* Sprawd?, czy urzadzenia zabezpieczajace (jesli sa zainstalowane) dziatajg prawidtowo.
e Sprawdz, czy funkcja wykrywania przeszkdd dziata prawidtowo.

e Sprawd? stabilnos¢ automatyki

Odtacz zasilanie, 230 V~:

* Smarowanie czesci mechanicznych nalezy wykonywac przy opuszczonej bramie.

e Upewnij sie, ze kabel i urzadzenie zabezpieczajace przed peknieciem sprezyny sa w idealnym
stanie.

e Sprawdz zuzycie linki podnos$nika.

e Upewnij sie, ze kable przechodza ptynnie w bebnach.

e Okresowo smaruj zawiasy, tozyska kulkowe, sworznie kot i sprezyny skretne.

e Sprawdz, czy nie ma przeszkdd, ktére moga utrudniaé prawidtowy bieg két w prowadnicach.

¢ Aby sprawdzi¢ prawidtowe wywazenie automatyki sekcyjne;.

e Upewnij sie, ze podwieszana konstrukcja przesuwna jest stabilnie przymocowana do sufitu i jest
catkowicie wolna od jakichkolwiek wad, zagie¢ i wyboczen.

e Upewnij sie, ze nie ma luznych $rub ani wkretéw.

* Nalezy bezwzglednie unika¢ dokonywania jakichkolwiek zmian w systemie podnoszenia i/lub
przesuwania.

Podtacz zasilanie (230 V~) i sprawdz, czy:
* Wytaczniki krancowe dziataja prawidtowo.
» Wszystkie funkcje sterujace i zabezpieczajace sa sprawne.

Znak stowny i logo Bluetooth® sa zastrzezonymi znakami towarowymi nalezacymi do Bluetooth SIG, Inc. i kazde
uzycie takich znakow przez ASSA ABLOY Entrance Systems AB jest objete licencja

Wszystkie prawa dotyczace tego materiatu sa wytaczna wtasnoscia ASSA ABLOY Entrance Systems AB. Chociaz tres¢
niniejszej publikacji zostata sporzadzona z najwyzsza starannoscia, ASSA ABLOY Entrance Systems AB nie ponosi zadnej
odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody spowodowane btedami lub pominieciami w niniejszej publikacji. Zastrzegamy
sobie prawo do wprowadzania zmian bez wczesniejszego powiadomienia. Kopiowanie, skanowanie lub zmiana w jakikolwiek
sposob jest wyraznie zabronione, chyba ze zostanie to zatwierdzone na pi$mie przez ASSA ABLOY Entrance Systems AB.

Symbol przekreslonego kosza na $mieci oznacza, ze produkt nalezy utylizowac oddzielnie od zwyktych odpadéw domo-
Ewych. Produkt nalezy poddac recyklingowi zgodnie z lokalnymi przepisami ochrony Srodowiska dotyczacymi utylizacji
mmmm 0dpadéw. Oddzielajac produkt oznaczony tym symbolem od odpadéw domowych, pomozesz zmniejszy¢ ilos¢ odpaddw
wysytanych do spalarni lub na wysypisko i zminimalizowac¢ potencjalny negatywny wptyw na zdrowie ludzkie i $rodowisko.

ASSA ABLOY Entrance Systems AB
U K Lodjursgatan 10
C n C € SE-261 44, Landskrona

Szwecja

© ASSA ABLOY
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